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1. Antes del uso

|1.1 Controle la version software del XC660D

1.

2.

Consulte la versidn software impresa en la etiqueta del controlador.

I

Si la versién software es la 3.5, proceda con el uso del presente manual; en caso
contrario, pédngase en contacto con Dixell para solicitar el manual correcto.

2. Advertencia general

2.1 ALea el Manual antes de utilizarlo.

El presente manual es parte integrante del producto y debe conservarse junto con el
instrumento para una rapida y facil consulta.

El instrumento no debe ser utilizado con funciones distintas de las que se describen a
continuacién ni como dispositivo de seguridad.

Antes de continuar, controle los limites de aplicacion.

La empresa Dixell Srl se reserva el derecho a modificar con o sin aviso previo la
composicion de sus productos sin alterar la funcionalidad.

Dixell Srl se reserva los derechos a cambiar la composiciéon de este producto sin previo
aviso, manteniendo el dispositivo y funcionalidad sin cambios.

2.2 & Precauciones de seguridad

Antes de conectar el instrumento, compruebe que la tensién eléctrica sea la requerida.

No exponga la unidad al agua o a la humedad: utilice el controlador sélo dentro los limites
de funcionamiento previstos, y evite cambios repentinos de temperatura sumados a una
elevada humedad atmosférica, para prevenir la asi formacion de condensacion.

Atencion: antes de realizar cualquier operacion de mantenimiento, desactive las conexiones
eléctricas.

El equipo jamés debe abrirse.

En caso de un funcionamiento anémalo o de fallos, devuelva el instrumento al vendedor o a
“Dixell S.r.I.” (véase la direccién) con una descripcion precisa de la averia.

Tenga en cuenta la corriente maxima que puede aplicarse a cada relé (véanse los Datos
Técnicos).

Procure que los cables de las sondas, de las cargas y de la alimentacién se mantengan
separados y a suficiente distancia entre si, y evite cruces o enredos.

Coloque la sonda de tal forma que esté fuera del alcance del usuario final.

En el caso de aplicaciones en ambientes industriales, puede ser util colocar filtros de red
(nuestro mod. FT1) en paralelo a las cargas inductivas.
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3. Descripcion general

El XC660D ha sido proyectado para la gestion de compresores y ventiladores en un sistema de
condensacion, por ejemplo, de tipo paquete. Permite gestionar compresores de tipo Scroll o
Stream (de flujo), simples o de escalones mudiltiples,

y controlar hasta dos circuitos de aspiracion a través de un condensador comun.

El control es por zona neutra y se basa en la presién o temperatura detectadas en los circuitos
de aspiracién de baja presion (compresores) y de alta presion (condensador). Un algoritmo
especial compensa las horas de funcionamiento de los compresores distribuyendo
uniformemente el volumen de trabajo.

Los controladores pueden transformar los valores de alta y baja presiéon y visualizarlos como
valores de temperatura.

El panel frontal proporciona informacion completa sobre el estado del sistema, visualizando las
presiones (temperaturas) de aspiracion y del condensador, el estado de las cargas, las posibles
alarmas y las condiciones de mantenimiento.

Cada carga dispone de una entrada de alarma capaz de parar el funcionamiento de una vez
activada. Para garantizar la plena seguridad del sistema, también hay dos entradas para
presostatos de minima y maxima: cuando estos se habilitan, el sistema se detiene.

El controlador puede programarse facimente en el momento del encendido mediante la "HOT KEY".
Mediante la salida serial RS485, ademas, es posible conectarlo al sistema de control y
seguimiento X-WEB, utilizando el Protocolo estandar ModBus RTU.

4. Sondas conectadas al XC660D

4.1 PPO7, PP11, PP30 PP50: Transductores de presion de 4 +
20mA

NOMBRE LONGITUD HILO INTERVALO CODIGO DIXELL
PPO7 20m -0,5+7 bares rel Fe BE009302 00
PP11 20m -0,5+7 bares rel Fe BE009302 07
PP30 20m 0+307 bares rel Fe BE009302 04
PP50 20m 0+507 bares rel Fe BE009002 05

4.2 NP4-67: sonda de temperatura con montaje desde el canal

Si se utliza en la linea de
impulsion, la sonda de
temperatura  NP4-67 permite
controlar la temperatura de
impulsion del compresor Scroll
Digital.

PNTO DL CONTATTO Intervalo de medida, sonda de
INRAME temperatura NP4-67 1,5M NTC: -
40+110 °C,
Alambre de 1,5m
Cédigo BN609001 52

n_ a
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5. Cableado y conexiones eléctricas

|5.1 Advertencias generales

Antes de conectar los cables, asegurese de que la alimentacién cumpla con los requisitos del
instrumento.

Separe los cables de conexion de las sondas de los cables de alimentacién, de las salidas y de
las conexiones de potencia.

No supere la corriente maxima permitida para cada relé para cargas de hasta 5 A; en caso
de cargas superiores, utilice un relé de potencia adecuada.

5.2 Conexiones eléctricas

Load! load?2 Lload3 Lloa¥ Load Loadb

| | 1 ] [ | | [l ] ] ] 1
([112]3[a[s[e]7[8]s[10]11]12] )

LJ LJ L L L 5

52A  S2A S2A 0 S@A S@A  SR2A

[13]14]15]16]17] 18] 18] 20| 2] 22] 23] 24]
T T T
¢ DI1DI2 ¢ DI3DI4 © DISDI6 © TF i
Pbd

4+20mAD+1 0V
ot ou2 | Kord [—RS4B—)
= + = 4 = + =g

|—|-|-|—|—l-|—|-|—|-|—|-||—‘-|—|-|—‘—| HOT KEY
25|26(27|28|29|30|| 31| 32|33 [seeele]

\ [37]38]39]40[41]42] [44]45]a6]a7]48] /
+1I2V g;wd | Ptl:)2 | El'il [:E'll Powler
PoC” POl P

PoC b3 | J Supply
+5V 230Vac

Line

NOTA

Version de 120 V: utilice los bornes 47-48 para la alimentacion; los bornes 44-45-46 funcionan a 120 V.
Versién de 24 V: utilice los bornes 47-48 para la alimentacion;

Versién 90-260 V: use los terminales 47-48 para el suministro de energia: Los terminales 44-45-46
funcionan con el mismo voltaje.
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5.3 Conexion del teclado a distancia — Sélo para XC660D -
7xX0xx- 0 XC660D -7x2xX-

*x SOLO PARA LOS MODELOS CON AL'IMENTACION 90-260 V ca
IDENTIFICADOS POR LOS SIGUIENTES CODIGOS: XC660D -7x0xx- 0
XC660D -7x2xx-****

El teclado a distancia VC660 para la serie XC600D, puede conectarse
solo a los modelos con el cédigo anteriormente indicado.

Utilice 2 cables blindados AWG 20, distancia maxima entre el controlador
y el teclado: 30 m.

Respete la polaridad tal como se indica en la siguiente tabla:

XC660D -7x0xx- 0 XC660D -7x2xXx- VC660
Borne: 29 (+) Borne: 1 (+)
Borne:30 (-) Borne: 3 (-)

5.4 Conexion de las sondas

5.4.1 Advertencias generales

Sonda de presiéon (4 - 20 mA o ratiométrica): respete la polaridad. Si se utilizan
terminaciones, compruebe que no haya partes descubiertas que puedan provocar cortocircuitos
o crear interferencias sonoras a frecuencias altas. Para minimizar las interferencias, utilice
cables blindados con el blindaje conectado a tierra.

Sonda de temperatura: se recomienda colocar la sonda de temperatura en lugares sin
corrientes de aire directo, para poder detectar correctamente la temperatura.

5.4.2 Cableados de la sonda

Lado de baja tensidon: Mantenga los hilos alejados de los cables de potencia. Para alargar los
cables, utilice sélo cables blindados.

NOTA 1: El PIN 38 es el pin que se utiliza normalmente para las sondas de temperatura
NOTA 2: El PIN 37 proporciona una alimentacion de 12 Vcc a los transductores de presion desde 4-
20 mA

Transductores de presion PPO7 PP11, PP30,

PP50 4 + 20 mA,; respete la polaridad. | 37 | 38 | 39 | 40 | 41 | 42 |
Aspiracion (P1C = Cur) 12\/;

Marrén (+) al borne 37; blanco (-) al borne 40 40mA Pb1 Pp3
Condensador (P2C = Cur) Pb

Marrén (+) al borne 37; blanco (-) al borne 41
Admision 2 - opcional (P3C = Cur)
Marrén (+) al borne 37; blanco (-) al borne 42

|37 38[39] 40| 41 42|

Sondas de temperatura (NTC 10K)
Aspiracion: 38-40 (P1C = NTC)
Condensador: 38-41 (P2C =NTC) Pb1 Pb3
Admisién 2 - opcional (P3C = NTC): 38-42 Pb

Pb4 (P4C = NTC): 38-42
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Transductores ratiométricos (0.5 + 4.5Vcc) | 37 | 38 | 39 | 40 | M | 42|

Aspiracion 1 (P1C = 0-5) +5v| gnd| r

40(In), 38 (+); 39 (tierra) “ 16

Condensador (P2C = 0-5) ®k@1@

41(In), 38 (+); 39 (tierra)

Aspiracion 2 - opcional (P3C = 0-5):

42(In), 38 (+); 39 (tierra)

5.5 CONEXIONES DE CARGA

El XC660D dispone de seis relés

(véase el figura incluida al lado), (A @A H2A - NZA H2A S2A

cuyo funcionamiento varia en

funcién de la programacion de los I"/? l"/? I"/? I"/‘i’ ? I"/?
[1]2]s]a]s]el7]a]o]t0]s]s

pardmetros oAl + 0A6.

Segun las caracteristicas de las
cargas, sera necesario utilizar los
relés externos adecuados para

=8
|

—
(=1
o
—
(=]
=3
o
=

L1

alimentarlos correctamente.

Main
\oltage
5.6 ENTRADAS DIGITALES DE SEGURIDAD Y ENTRADAS
CONFIGURABLES - TENSION LIBRE
5.6.1 Entradas de sequridad de las cargas
El controlador tiene 8 entradas digitales configurables, voltaje libre.
Cada entrada digital se puede configurar mediante el pardmetro correspondiente iF01, .. iF08.

Las primeras 6 entradas digitales vienen preconfiguradas de féabrica para funcionar como

entrada de seguridad para cargas.
Cada entrada debe recopilar el estado de los

dispositivos de seguridad relacionados con el

compresor, como los termistores, los interruptores de presion, etc.
Si esté habilitada, la entrada desactiva la carga correspondiente con el objetivo de que no sea

considerada para la regulacion.

La correspondencia entre cargas (compresores o ventiladores) y entradas de seguridad es la

siguiente:
CARGA BORNES | ENTRADA DE | BORNES | AJUSTES CONEXION

SEGURDAD
Cargal | 1-2 Dil 13-14 iFO1 = oAl |13|14|15|1s|17|1a|19|20|21|
Carga2 | 34 Di2 13-15 iF02=0A2 | ol off Tof = ol o
Carga3 | 56 Di3 16-17 iFO3 = 0A3 C"‘l ‘3“| D‘J Q"l Q'il D"|
Carga 4 7-8 Di4 16-18 iFO4 = 0A4
Carga5 | 9-10 Di5 16-18 iFO5 = 0A5
Carga 6 11-12 Di6 16-18 iFO6 = 0A6

5.6.2 Entradas digitales configurables.

El controlador XC660D dispone de dos entradas digitales adicionales configurables; la primera

también puede funcionar como sonda.
Las funciones de estas entradas pueden
parametros iF07 y iF08.

configurarse, respectivamente, mediante los

Las entradas pueden utilizarse para controlar los niveles de liquido y para habilitar la funcion de
ahorro energético o en del modo silencioso mediante un dispositivo externo.
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Para tener informacion sobre la conexién de la entrada digital, consulte la siguiente tabla inferior.

Entrada digital BORNES Parametro CONEXION
correspondiente

Entrada 22-23 (i1F/Pb4) iFO7: Funcién

configurable iPO7: polaridad 22(23(24

DI7/Sonda 4 8 I

DI configurable DI8 | 22-24 (i8F/Pb5) | iF08: Funcién ""—_‘-I 2 II ™
iP08: polaridad I |

5.7 Circuito con 1 ASPIRACION y 1 CONDENSADOR
Conexiones de los presostatos de minima/maxima

{ATENCION! En el controlador hay tanto entradas digitales de tensién libre, como
entradas con tension de red!

NOTA: Las entradas de la tensién de red estan reservadas exclusivamente a los presostatos
de maxima/minima.

El presostato de minima debe conectarse a los bornes 45 (comun) y 46 (linea)
El presostato de maxima debe conectarse a los bornes 45 (comin) y 44 (linea),
tal como se indica en el siguiente esquema eléctrico.

44 45|46 NOTA: la tensién de red esta conectada a la tensién de
alimentacioén de los controladores.
o | En los modelos de 115 V 0 230 V, las entradas estan
| alimentadas a 1150230 V.
Main L En los modelos de 24 V, las entradas estan alimentadas
Voltage a24V.

5.8 Circuito con 2 ASPIRACIONES y 1 CONDENSADOR
Conexiones de los presostatos de minima/maxima

En el caso de centrales caracterizadas por dos circuitos de aspiracion y un condensador, los
presostatos LP1 (presostatos de minima) y HP (presostatos de maxima) deben conectarse a
los bornes 44-45 y 45-46, tal como se indica en el siguiente esquema eléctrico.

44 45|45 NOTA: la tension de red esta conectada a la tension de
o alimentacién de los controladores.
o =1 En los modelos a 115 V o 230 V, las entradas estan

F

alimentadas a 115 0 230 V.
En los modelos a 24 V, las entradas estan alimentadas
aza\V.

Main L
Voltage ¢

5.8.1 Aspiracion 2: conexion del presostato de minima,

El presostato de minima LP2 del circuito 2 debe estar libre de sefiales de tension.
Para gestionar el presostato, programe las siguientes configuraciones:
i8F = LP2, y después conéctelo a los bornes 22-24.

1594001860 XC660D SP r3.5 18.11.2020 XC660D 10/60




5.9 Conexion de la salida anal6gica

En la siguiente tabla se indica la alimentacion del controlador de dos salidas analégicas, asf
como los bornes relacionados, el tipo de salida y la funcion.

Bornes Parametro correspondiente
Salida analdgica 1 25[+] — 26[-]. AOC: Tipo de sefial (4-20 mA/0-10 V)
AOF: funcién
Salida analégica 2 27[+] — 28[-]. 2A0C: Tipo de sefial (4-20 mA/0-10 V)
2AO0F: funcién

5.10 Instrucciones para la conexion del sistema de seguimiento
- Linea serial RS485

El parametro Adr es el nimero identificativo de cada tarjeta electrénica. No se permite la
duplicacién de la direccién, ya que no garantiza la comunicacién con el sistema de
supervision (laAdr es también la direccion del ModBUS).

[—+R8185 E 1) Bornes [31] [+]y [32] [].
9 2) Utilice un cable trenzado blindado, por ej. Belden ® 8762 o
31132 :E 8772, o un cable de CAT 5.
3) Distancia maxima: 1 km.
4)  No conecte nunca el blindaje a tierra ni a los bornes GND
S | del dispositivo; prevenga los contactos accidentales de
O | ] este tipo utilizando cinta aislante.

6. Montaje e instalacion

Los instrumentos son adecuados exclusivamente para uso interno.

El instrumento XC660D debe ser montado en una guia DIN omega.

Para un correcto funcionamiento, es necesario trabajar a una temperatura comprendida entre
los -10y los 60 °C.

Evite los lugares afectados por fuertes vibraciones, gases corrosivos, un nivel excesivo de
suciedad o humedad. Estas mismas precauciones deben tenerse en cuenta también con las
sondas. Mantenga aireada la zona préxima al instrumento.

6.1 VC660 — INSTALACION DEL TECLADO

El teclado VC660 debe instalarse en un panel vertical,
© con una plantilla de taladrado 72x56 mm, y fijarse con
tornillos @ 3 x 2 mm. Para obtener una proteccion
L 56 . delantera IP65, utilice la goma de proteccién delantera
o mod. RGW-V.
L{)’ ~
3
v Q/ /
L 40,
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7. Primerainstalacién

A continuacién, se enumeran las operaciones que deben realizarse en el momento de la
primera instalacion:

1. Seleccione el tipo de gas.
2. Configure el intervalo de presién de las sondas.

Las operaciones mencionadas mas arriba también pueden realizarse utilizando las teclas de
seleccion rapida indicadas en el parrafo siguiente.

Para una descripcion pormenorizada de estas operaciones, consulte los capitulos 11
Programacién de los parametros y 17 .

7.1 Configuracion del tipo de gas

Para configurar el tipo de gas se utiliza el parametro FtyP.
En el caso de determinados gases, la relacion entre temperatura y presion, ya esta
memorizada en el controlador.

El gas predefinido es r448. (FtyP =r448)

Si se utiliza otro gas, siga estos pasos:

1. Acceda al modo de programaciéon presionando las teclas Set (configuracién) y DOWN
(abajo) durante 3 segundos.

Seleccione el parametro “Pr2”. Introduzca la contrasefia 32 1 0.

Seleccione el parametro FtyP, correspondiente al tipo de gas.

Presione la tecla “SET”: el valor del parametro empieza a parpadear.

Use "UP" (arriba) o "DOWN" (abajo) para cambiar el gas entre los siguientes: r22= R22;
r134=134, r404=R404A; - 407A = r407A; 407C= r407C; 407F= r407F; 410= r410;
507=R507; CO2= CO2; r32 =r32; r290 = r290; r448 = r448A; r449 = r449A, r450 = r450A,
r452 = r452A, r513=r513; 1234 = r1234ze.

Para salir: Presione SET+UP o espere 30 segundos sin presionar ninguna tecla.

arON

NOTA: el valor programado queda memorizado aunque salga del procedimiento al finalizar el
tiempo de espera.

7.2 Programacién del intervalo de las sondas de presion

Si el instrumento utilizado presenta el siguiente nimero de articulo: XC660D — xxxxF, esto significa que
esta preconfigurado para funcionar con una sonda de presién con el siguiente intervalo:

Sonda de aspiracién: -0.5 + 11.0 bares (presion relativa);

Sonda de impulsion: 0 + 30 bares (presion relativa)

Si las sondas utilizadas tienen intervalos de presion distintos, siga estos pasos:

Para configurar el intervalo de presion de la Sonda 1 (sonda de aspiracion), utilice el parametro
PAO4: Ajuste de la deteccién correspondiente a 4 ma (0,5 V)
PA20: Ajuste de la deteccion correspondiente a 20 ma (4,5 V)

Para configurar el intervalo de presion de la Sonda 2 (sonda de condensacion), utilice el
parametro:

FAO04: Ajuste de la deteccion correspondiente a 4 ma (0,5 V)

FA20: Ajuste de la deteccién correspondiente a 20 ma (4,5 V)

Esencialmente, los parametros anteriormente indicados deben programarse con los valores de
inicio y final de escala del intervalo de la sonda.

Siga estos pasos:
1. Acceda al modo de programacion presionando las teclas Set (configuracion) y DOWN

(abajo) durante 3 segundos.
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Seleccione el parametro “Pr2”. Introduzca la contrasefia 3 2 1 0.

Seleccione el parametro PA0O4, para la regulacion de la deteccion de 4 mA (0,5 V).
Presione la tecla “SET”: el valor del parametro empieza a parpadear.

Programe el valor méas bajo del intervalo de la sonda.

Presione la tecla SET para confirmar el valor. Se muestra el pardmetro PA20: regulacion
de la deteccidn correspondiente a 20 mA (4,5 V).

7. Programe el valor mas alto del intervalo.

8. Presione la tecla SET para confirmar el valor. Aparecera el parametro siguiente.

ok wWN

Repita las operaciones efectuadas para la sonda 2, utilizando los pardmetros FA04, FA20.

8. Interfaz de usuario

8.1 Visualizacion

PANTALLA SUPERIOR PANTALLA INFERIOR ICONOS
Temperatura o presion de |Temperatura o presion de descarga |- Cargas de ejercicio
aspiracion - Unidad de medida

- Iconos de estado o de alarma
8.2 Teclado
SET (SET)

Visualizacion estandar: permite visualizar o modificar el punto de configuraciéon. En
modo programacion, selecciona un parametro o confirma una operacion.

Menu de alarmas: Manteniendo presionada la tecla durante 3 segundos, la alarma
actual es eliminada.

A (UP).
En el modo de programacion: presenta los codigos de los pardmetros o aumenta el
valor visualizado.
Con "Hot Key" activada: inicia el procedimiento de programacion "Hot Key".
Para acceder al mena INFO: presione y suelte para abrir el mena INFO.

v (DOWN)
En el modo de programacion: presenta los cdigos de los parametros o reduce el valor visualizado.
&

Puesta en marcha manual de las cargas: Manteniendo presionada la tecla durante 3
segundos, se reactivan las cargas anteriormente blogueadas por una alarma de
seguridad con entrada digital.
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(9}' MAINTEINANCE/CLOCK (MANTENIMIENTO/RELQJ): Permite visualizar las horas de
ejercicio de las cargas
Manteniendo presionada la tecla durante tres segundos, se accede al ment de mantenimiento.

m Para acceder al men( alammas
COMBINACIONES DE TECLAS

- + v Parabloquear o desbloquear el teclado.
SET + ¥ Acceso al modo de programacion.

SET + a Salida del modo de programacion.

8.3 Iconos

LED [ FUNCION

SIGNIFICADO

®C__| ENCENDIDO

Grados Celsius

°F ENCENDIDO

Grados Fahrenheit

bar [ ENCENDIDO

Visualizacién bar

PSI | ENCENDIDO

Visualizacién PSI

kPa_ [ ENCENDIDO

Visualizacion KPA

ENCENDIDO

Carga 1 activa

EIE

Intermitente

La carga 1 esta esperando ser activada (1 HZ), o se ha disparado la alarmg
de la entrada digital para la carga 1 (2 HZ),
0 bien la carga 1 esta en estado de mantenimiento (2 HZ).

ENCENDIDO

Carga 2 activa

Intermitente

La carga 2 espera para ser activada (1 HZ), o se ha disparado la alarma de |3
entrada digital para la carga 2 (2 HZ),
0 bien la carga 2 esta en estado de mantenimiento (2 HZ).

ENCENDIDO

Carga 3 activa

Intermitente

La carga 3 espera para ser activada (1 HZ), o se ha activado la alarma de I3
entrada digital para la carga 3 (2 HZ),
0 bien la carga 3 esta en estado de mantenimiento (2 HZ).

ENCENDIDO

Carga 4 activa

Intermitente

La carga 4 espera para ser activada (1 HZ), o se ha activado la alarma de I3
entrada digital para la carga 4 (2 HZ),
0 bien la carga 4 esta en estado de mantenimiento (2 HZ).

ENCENDIDO

Carga 5 activa

Intermitente

La carga 5 espera para ser activada (1 HZ), o se ha activado la alarma de I3
entrada digital para la carga 5 (2 HZ),
0 bien la carga 5 esté en estado de mantenimiento (2 HZ).

ENCENDIDO

Carga 6 activa

Intermitente

La carga 6 espera para ser activada (1 HZ), o se ha activado la alarma de I3
entrada digital para la carga 6 (2 HZ),
0 bien la carga 6 esta en estado de mantenimiento (2 HZ).

ENCENDIDO | Se ha abierto el men de mantenimiento

Intermitente Una o mas cargas han sido puestas en estado de mantenimiento
ENCENDIDO | Alarma presostato de minima

ENCENDIDO | Alarma de presostato de maxima

ENCENDIDO | La alarma esta activada.

ENCENDIDO | Todas las alarmas memorizadas han sido visualizadas.

BE~3-/T|Y| R HE EHE RS

Intermitente

Se ha producido una nueva alarma
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[ 3€) [ ENCENDIDO [ Ahorro energético habilitado |

9. Paravisualizar y modificar uno o mas puntos de ajuste

9.1 Visualizacion del punto de ajuste de los compresores y/o de los
ventiladores

Si el controlador controla tanto los compresores como los ventiladores, los dos puntos de ajuste se
visualizan en secuencia; de lo contrario, se visualiza s6lo el punto de ajuste de la seccién habilitada.

1) Presioney suelte la tecla SET;

2) En la pantalla inferior aparece el codigo “SEtC” , mientras que la pantalla superior
muestra el valor correspondiente.

3) Sise ha configurado el sequndo circuito de aspiracion, presionando de nuevo la tecla SET
aparece en la pantalla inferior el codigo “StC2” , mientras que en la pantalla superior se
visualiza el valor correspondiente.

4) Para visualizar el punto de ajuste del ventilador, presione de nuevo la tecla SET.

5) En la pantalla inferior aparece el codigo “SEtF” , mientras que el punto de ajuste del
ventilador se visualiza en pantalla superior.

Para salir: presione la tecla SET o espere 30 unos segundos sin presionar ninguna tecla.

9.2 Para modificar el punto de ajuste de los compresores y/o de los
ventiladores

=x ATENCION: antes de configurar los puntos de ajuste de destino por primera vez,

controley, si es necesario, modifique el tipo de gas refrigerante (pardam. FtyP) y la unidad
de medida predefinida (param. DEU) para los compresores y ventiladores******xx

ANTES DE EMPEZAR

1. Seleccione el tipo de refrigerante mediante el pardmetro FtyP (v. 7.1 Configuracion del tipo de gas)

2. Configurelaunidad de medida (param. dEU).

3. Controle y, en caso de ser necesario, modifique los limites de punto de ajuste
(parametros LSE y HSE).

PROCEDIMIENTO

1. Presione la tecla SET durante mas de 2 segundos;

2. en la pantalla inferior aparece el codigo “SEtC1”, mientras que el valor correspondiente
parpadea en la pantalla superior.

3. Para modificar el valor del punto de ajuste de aspiracion, presione a o bien v en 30
segundos.

4. Para memorizar el nuevo valor y pasar al punto de ajuste de los ventiladores, presione la
tecla SET.

5. Si se ha habilitado el segundo circuito, en la pantalla inferior aparece el cédigo “SEtC2”,
mientras que el valor correspondiente parpadea en la pantalla superior.

6. Para madificar el valor del punto de ajuste de aspiracion, presione a o bien v en 30 segundos.

7.  Paramemorizar el nuevo valor y pasar al punto de ajuste de los ventiladores, presione la tecla SET.

8. En la pantalla inferior aparece el codigo “SEtF” , mientras que el punto de ajuste del
ventilador se visualiza parpadeante en la pantalla superior.

9. Para modificar este valor, presione ~ o bien v en 30 segundos.

Para salir: presione la tecla SET o espere 30 segundos sin presionar ninguna tecla.
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10. Menu INFO

El controlador puede mostrar algunas informaciones directamente desde el menu principal.

Para acceder al menu INFO: presione y suelte la tecla UP:

A continuacién se incluye una lista con la informacién que puede visualizarse en el menu

principal:

NOTA: lainformacién se visualiza sélo si la funcién correspondiente esta activa

P1t: temperatura de la sonda P1

P1P: presion de la sonda P1

P2t: temperatura de la sonda P2

P2P: presion de la sonda P2 (si esté presente)

P3t: temperatura de la sonda P3 (si esta presente)

P3P: presion de la sonda P3 (si est4 presente)

P4t: temperatura de la sonda P4 (si esta presente)

P5t: temperatura de la sonda P5 (si esta presente)

LInJ: estado de la salida de inyeccion (“On” — “OFF”). Informacion disponible

solo si un relé 0A2 + 0A4 esta configurado como “Lin”.

e  SEtd: valor del punto de ajuste dindmico.

Informacion disponible sélo si la funcién de punto de ajuste dindmico esta

activada (param. DSEP # nP)

AO1 Porcentaje de la salida analdgica 1 (4-20 mA o 0-10 V).

Informacién siempre disponible

AO2: Porcentaje de la salida analogica 2 (4-20 mA o 0-10 V).

Informacién siempre disponible

SSC1: Punto de ajuste de supervisiéon para el circuito 1, si el sistema de

supervision envia el punto de ajuste al controlador

e SSC2: Punto de ajuste de supervision para el circuito 2, si el sistema de
supervision envia el punto de ajuste al controlador

e SStF: Punto de ajuste de supervision del ventilador, si el sistema de
supervision envia el punto de ajuste al controlador

e  SH: Sobrecalentamiento

SALIDA: presione simultaneamente las teclas SET+UP.

11. Programacién de los parametros

|11.1 Acceso a la lista de los parametros “Pr1”

Para abrir la lista de los parametros “Pr1” accesibles a los usuarios, proceda como sigue:

1. Mantenga presionadas las teclas SET y DOWN durante 3 segundos.

2. El controlador visualiza el nombre del pardmetro en la pantalla inferior y el valor
correspondiente en la pantalla superior.

3. Presione la tecla “SET”: el valor del parametro empieza a parpadear.

4. Para modificar el valor, utilice las teclas “UP” o “DOWN ".

5. Presione “SET” para memorizar el nuevo valor y pasar al parametro siguiente.

Para salir: presione la tecla SET+UP o espere 30 segundos sin presionar ninguna tecla.

NOTA: el valor programado queda memorizado aunque se salga del procedimiento al finalizar
el tiempo.
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11.2 Acceso a la lista de los parametros “Pr2”

La lista de los parametros “Pr2” esté protegida por un cédigo de seguridad (contrasena).
El CODIGO DE SEGURIDAD es 3210

Para acceder a los parametros en “Pr2”:

1. Acceda al nivel “Pr1”.

2. Seleccione el parametro “Pr2” y presione la tecla “SET".

3. Elvalor “0 - --” aparece intermitente.

4. Introduzca el cédigo de seguridad con las teclas a o bien v y confirme el valor
presionando la tecla “SET”.

5. Repita las operaciones 2 y 3 para las demas cifras.

NOTA: Cada parametro presente en la “Pr2” puede quitarse y colocarse en “Pr1” (nivel usuario)
presionando “SET” + v . Si un parametro esta presente también en “Pr1”, el punto decimal de
la pantalla inferior esta encendido.

11.3 Modificacién de los valores de los parametros

1. Acceda al modo de programacion.

2. Seleccione el parametro deseado con 4 o bien ~.

3. Presione la tecla “SET”: su valor empieza a parpadear.

4. Modifique el valor con las teclas ~ o bien v.

5. Presione “SET” para memorizar el nuevo valor y pasar al cédigo del parametro siguiente.

Para salir: presione la tecla SET+UP o espere 15 segundos sin presionar ninguna tecla.

NOTA: el valor de programacién se memoriza aunque se salga del procedimiento al finalizar el tiempo.

12. Desactivacion de una salida

Desactivar una salida durante una sesion de mantenimiento significa excluirla de la regulacion.

12.1 Desactivacion de una salida durante una sesion de
mantenimiento.

1. Presione la tecla MAINTENANCE/CLOCK (mantenimiento/reloj ®f) durante tres
segundos.

2. El LED de la primera salida se enciende y en el pantalla inferior aparece el codigo “StA”; si la
primera salida se activo en la pantalla superior, aparece el cédigo “On” (activo) o, si la salida se
desactivo para una intervencion de mantenimiento, el codigo “oFF” (desactivado).

En los compresores de varios escalones, todos los LED correspondientes al compresor y
a las valvulas estan encendidos.

3. Seleccione la salida presionando las teclas UP o DOWN.

4. Para modificar el estado de una salida: presione la tecla SET hasta que el estado de la
salida deje de parpadear; presione las teclas UP o DOWN para pasar de la condicion
“On” (activa) a la “OFF” (desactivada), y viceversa.

5. Presione la tecla SET para confirmar el estado y pasar a la salida siguiente.

Para salir, presione la tecla CLOCK (reloj) o espere 30 segundos.

12.2 Sefnal de salida desactivada.

Si una salida esta desactivada, el LED correspondiente parpadea (2 Hz).

1594001860 XC660D SP r3.5 18.11.2020 XC660D 17/60



|12.3 Regulacion desactivada para determinadas salidas.

Las salidas deshabilitadas se excluyen de la regulacién, que sélo afectara a las salidas activas.

13. Horas de funcionamiento de las cargas

| 13.1 Visualizacion de las horas de funcionamiento de una carga.

El controlador almacena las horas de funcionamiento de cada carga.
A continuacién se cita el procedimiento para visualizar el tiempo de funcionamiento de una carga:

1. Presioney suelte la tecla “MAINTENANCE/CLOCK (® )’ (mantenimiento/reloj).

2. El LED de la primera salida estd encendido y en la pantalla superior aparece el codigo
“HUr”, mientras que en la pantalla inferior se muestran las horas de funcionamiento de
la primera salida.

3. Paravisualizar las horas de funcionamiento de la carga siguiente, presione la tecla UP.

Para salir, presione la tecla © o espere 30 segundos.

13.2 Reconfiguracion de las horas de funcionamiento de una carga.

1. Visualizacién de las horas de funcionamiento con arreglo al procedimiento expuesto
anteriormente.

2. Seleccione la carga presionando la tecla UP.

3. Presione la tecla SET (el cédigo rSt aparece inmediatamente en la pantalla inferior).

4. Mantenga presionada la tecla durante algunos segundos hasta que el codigo “rSt” deje
de parpadear y en la pantalla inferior aparezca el valor "cero".

Para salir, presione la tecla CLOCK (reloj) o espere 30 segundos.
NOTA: si la tecla SET se suelta en 2 segundos, el controlador vuelve a visualizar las horas de
funcionamiento de las cargas seleccionadas.

14. Menu de alarmas:

El controlador almacena las dltimas 20 sefializaciones de alarma junto con las respectivas
duraciones.
Para visualizar los codigos de las alarmas, véase el apdo. y el apdo. 23.

|14.1 Visualizacién de alarmas

1. Presione la tecla m Alarm (alarma).

2. Ladltima alarma sefialada se visualiza en la pantalla superior, mientras que el nimero
correspondiente a la alarma aparece en la pantalla inferior.

3. Presione de nuevo la tecla a para visualizar las demés alarmas partiendo de la méas
reciente.

4. Paravisualizar la duracién de la alarma, presione la tecla SET.

5. Presionando de nuevo las teclas 4 0 SET se visualiza la siguiente alarma.

Eliminacién de una alarma.
1. Acceda al menu alarmas

2. Para quitar una alarma visualizada, presione la tecla “SET” hasta que aparezca el cédigo
“rSt” en la pantalla inferior;
NOTA No es posible eliminar una alarma activa.

1594001860 XC660D SP r3.5 18.11.2020 XC660D 18/60




3. Para eliminar todo el menl alarmas, mantenga presionada la tecla “SET” durante 10
segundos.

15. Bloqueo del teclado

|15.1 Para bloquear el teclado

1. Mantenga presionadas simultaneamente las teclas a y v durante mas de 3 segundos,
2. hasta que aparezca el codigo “POF”; en este momento, el teclado se bloquea y solo esta
permitida la visualizacion del punto de ajuste o el acceso al mend HACCP.

|15.2 Para desbloquear el teclado

Mantenga presionadas simultdneamente las teclas a y v durante méas de 3 segundos hasta
que aparezca el cédigo intermitente “POn” .

16. Programacién mediante HOT KEY

16.1 Programacion de una HOT KEY desde el instrumento
(UPLOAD)

1. Programar un controlador con el teclado frontal.

2. Con el controlador ENCENDIDO, introduzca la “Hot key” y presione la tecla a; aparece el
codigo "uPL" seguido del mensaje intermitente“End” (fin).

3. Presione la tecla “SET”: el mensaje End deja de parpadear.

4.  Apague el instrumento, retire la HOT KEY y vuelva a encender el instrumento.

NOTA: si la programacién no funciono, se visualiza el cédigo Err”. En este caso, presione de
nuevo la tecla ~ si desea arrancar de nuevo la upload, o bien retire la HOT KEY para anular la
operacion.

16.2 Programacion de un instrumento a través HOT KEY
(DOWNLOAD)

1. Apague el instrumento.

2. Introduzca una HOT KEY programada en la toma de 5 PINES y después encienda el
controlador.

3. Lalista de los parametros de la HOT KEY se descarga automaticamente en la memoria del
controlador y el cddigo “doL” aparece intermitente seguido de la palabra intermitente “End”.

4. Tras 10 segundos, el instrumento vuelve a funcionar con los nuevos parametros.

5. Retire la HOT KEY.

NOTA: si la programacion no funciond, se visualiza el cddigo Err”. En este caso, apague y
vuelva a encender la unidad si desea reiniciar la descarga, o bien retire la HOT KEY para
anular la operacion.

La unidad puede realizar la CARGA o la DESCARGA de la lista de los parametros desde su
memoria interna E2 a la HOT KEY, y viceversa.
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17. Lista de parametros

|17.1 Dimensionamiento de la instalaciéon y tipo de regulacion. |

El XC660D esta preconfigurado para la regulacién de una central con 3 compresores y 3
ventiladores.

0A1l (bornes 1-2), 0A2 (bornes 3-4), 0A3 (bornes 5-6), 0A4 (bornes 7-8), 0A5 (bornes 9-10),

0A6 (bornes 11-12), configuracién relé 1, 2, 3, 4, 5, 6: estos pardmetros permiten

dimensionar la instalacion en funcién del nimero y del tipo de compresores y/o ventiladores, y

de la cantidad de escalones de cada uno.

Cada relé de acuerdo con la configuracion del parametro oA (i), donde (i) = 1, 2, 3, 4, 5, 6,

puede funcionar como:

- No utilizado oA(i) = nu

- Circuito del compresor 1: 0A(i) = cPrl,

- Circuito del compresor 2: 0A(i) = cPr2,

- Escalén: oA(i) = StP

- Compresor del inversor para el circuito 1 0A(i) = inC1

- Compresor del inversor para el circuito 2 0A(i) = inC2

- Ventilador: oA(i) = FAn

- Ventilador con inversor/ventilador ECI: 0A(i) = InF

- Inyeccion del liquido de refrigeracion: oA(i) = Lin

- Alarma: oA(i) = ALr

- Funcion de proteccion contra inundaciones: oA (i) = Liqg

- Valvula para inyeccion de gas caliente en caso de sobrecalentamiento bajo: oA (i) =
HGi

NOTA: también estan presentes los valores “dGS”, “6dG” y “dGst”. Estos valores no
deben utilizarse.

CONFIGURACION DE LOS COMPRESORES
Se pueden definir dos tipos de instalacion en funcion de la configuracion de 0Al, 0A2, 0A3,
0A4, 0A5, 0A6.

Central solo con compresores: todos los valores oAi distintos de FAn

Central con compresores y ventiladores: los valores FAn y CPr son utilizados para oAi.

NOTA: CONFIGURACION DE COMPRESORES CON PARCIALIZACION (ESCALONES) el
compresor de salida debe ser configurado antes de la salida de los parcializadores (escalones).
EJ. Compresor con un parcializador: oAl = cPr, 0A2= StP.

Si se utilizan compresores con caudales diferentes (CtyP = dPo),, todos los oAi deben
configurarse como cPr (compresor) para evitar la activacion de la alarma de configuracion
“CStP”.
Si se utilizan compresores con caudales diferentes (CtyP = dPo), todos los oAi deben
configurarse como cPr (compresor) para evitar la activacion de la alarma de configuracion
“CStP”.

La alarma “CStP” se activa si se configura un oAi como escalén sin haber configurado
un anterior oAi como cPr.
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EJEMPLOS DE CONFIGURACION DE LA INSTALACION:

Instalacion con 3 compresores
y 3 ventiladores, configuracion
por defecto con transductores
de presion PP11, PP30:

0Al = CPr1,

0A2 = CPr1,

0A3 = CPrl,

0A4 = FAn,

0A5 = FAn,

0A6 = FAnN,

A SR S2A S2A 52A  H2A

s B Sl A

[1]2[3]a]5]e[7]8]9]10[11]12]
T T T T T T

CMP1] [ (CMP2) | (CMP3) | | FAN1J | [FAN2J | | FAN3

I O I O

Main
\oltage

Instalacién con 4
compresores sin
ventiladores

0Al = CPrl,

0A2 = CPr1,

0A3 = CPr1,

0A4 = CPrl,

0A4 = nu

0A6 = nu

S2A  52A S2A S2A SQA SQA
A e e 2 e A

[4f5]6]7]|8]9][10]11]12]
T T T

-
[
w

CMP3) | [CMP4]

| ]

h
— =
0
(]

Main
\oliage

Instalacion con 1
compresor de inversor + 2
compresores estandar e
inversor para ventiladores:
0Al =InC1,

0A2 = CPr1,
0A3 = CPr1,
0A4 = inF,
0A5 = nu,
0A6 = nu,
AOC =tEn
AOF =InC1
2A0C =tEn
2A0F =inF

Inverter
Inverter | output

tofans |/,

P

A\

T
%
-
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con 4
inversor

Instalacion
compresores con
para ventiladores:
0Al = CPrl,

0A2 = CPrl,

0A3 = CPr1,

0A4 = CPrl,

0A5 = inF*

0A6 =nu

AOC =tEn

AOF = InF

* si el inversor requiere una
entrada digital para poner en
marcha la regulacion

S(2A

52A  H2A

[=]
=
o
>
[=]
=
n-l
=

O I O

Inverte

L]

Inverter
output
r tofans

I( &

N

s
\\% J
N
—.
| /i
v/

%

Instalacion con 1
compresor de inversor + 2
compresores estandar y 3
ventiladores:

0Al =InC1,

0A2 = CPrl,

0A3 = CPr1,

0A4 = FAN,

0A5 = FAN,

0A6 = FAN,

AOC =tEn

AOF =InC1

S(2A

52A  S2A
=% 7%

]
dl
T

9 [10]11]12]
T !

Fan?2
[ [ ]

Inverter

=
|+

To the inverter input

compressor

for

nverter
output
to CMP1
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5 5 5 5
Instalacion con 3 A R (A Sl )
compresores en el circuito i T e A s A et A A i 4
de aspiracion 1, 3| [41[2[3[4a[s5]6][7]8]9]10][11]12]
compresores en el circuito T T T T T T
_de aspiracion 2, C‘?” CMP1| [ [CMP2) | [CMP3) | (CMP1| [ [CMP2) | [CMP3
inversor para ventiladores: Suctt) | Suct!) | (Suctt) | |Suct?) | (Suct2) | (Suct2
0Al =CPrl, I 1 1 1 1 1 .
0A2 = CPrl, Vmg”
0A3 =CPr1, ge
0A4 = CPr2,
0A5 = CPr2,
— Analog Out
0A6 = CPr2, 01
AOC = tEn o1 —
AOF = InF n oy (afy)
25[25 Inverter hz':::{ é g'/
- tofans el
o the inverter input_|— (\k%)/‘ %‘
CtyP Tipo de compresor: indica si los compresores tienen la misma potencia (homogéneos)
0 no.
SPo = compresores con caudales idénticos
SPo = compresores con caudales distintos.
Scr = compresores de rosca.
StP Polaridad de las salidas de las valvulas (parcializador): indica la polaridad de las

salidas para valvulas reguladoras del caudal. Determina el estado de los relés en
relacion con las vélvulas reguladoras de caudal (s6lo para compresores homogéneos
con capacidad por escalones)

oP=vélvula habilitada con contactos abiertos del relé;
oP=valvula habilitada con contactos cerrados del relé.

PC1 PC6.. Ambito de aplicacion de los compresores 1... 6: permite programar la capacidad

de cada compresor. La funcién se utiliza solo si CtyP = dPo.
Introduzca en cada parametro la capacidad del compresor en uso.

E.l. 3 compresores con las siguientes capacidades: 10, 20, 40 HP. Configure los

parametros segun las siguientes indicaciones: PC1=10, PC2=20, PC3=40.

FtyP: Tipo de refrigerante: establece el tipo de refrigerante a gas utilizado en la planta:

ETIQ. REFRIGERANTE RANGO

R22 r22 -50-60°C/-58+120°F
ri34 r134A -70-60°C/-94+120°F
r404A r404A -50-60°C/-58+120°F
r407A r407A -50-60°C/-58+120°F
r407C r407C -50-60°C/-58+120°F
r407F r407F -50-60°C/-58+120°F
r410 r410 -50-60°C/-58+120°F
r507 r507 -70-60°C/-94+120°F
Co2 1744 - Co2 -50-30°C/-58+86°F
r32 r32 -70-60°C/-94+120°F
r290 r290 — Propano -50-60°C/-58+120°F
r448 r448A -45-60°C/-69+120°F
r449 r449A -45-60°C/-69+120°F
r450 r450A -45-60°C/-69+120°F
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ETIQ. REFRIGERANTE RANGO
r452 r452A -45-60°C/-69+120°F
r513 513 -45-60°C/-69+120°F
1234 r1234ze -18+50°C/0+122°F
Sty Activacion de larotacion de los compresores
YES (si) = rotacién habilitada : este algoritmo distribuye el tiempo de ejercicio entre
los diferentes compresores para obtener tiempos de funcionamiento uniformes.
no = secuencia fija: los compresores se activan o desactivan segun una secuencia
fija: primero, segundo, etc.
NOTA: Si un relé se configura como inversor, siempre se activa el primero y se
desactiva el dltimo. Si se bloquea a través de la activacion de uno o mas
temporizadores de seguridad, siempre se puede activar para mantener la presion
dentro de los limites de la banda de regulacién.
rot Activacion rotacion del ventilador
YES (si) = rotaciéon activa : este algoritmo distribuye el tiempo de ejercicio entre los
diferentes ventiladores para obtener tiempos de funcionamiento uniformes.
no = secuencia fija: los ventiladores se activan uy desactivan seguin una secuencia
fija: primero, segundo, etc.
17.2 Configuracion de las sondas

Las sondas pueden tener varios usos en funcion de las caracteristicas de la instalacion (véase
la siguiente tabla):

17.2.1 Configuracion de la sonda de aspiracion

Plc:

PAO4:

PA20:

CAL:

Configuracién de la sonda de aspiracién (sonda 1):

nP = no se utiliza: no debe configurarse;

Cur = transductor de presion de 4 + 20 mA; utilice el borne 37(In), 40 (+); 39 (tierra) si
esté presente

tEn = transductor de presion ratiométrico de 0,5 + 4,5 V; utilice el borne 38(+), 40 (in); 39 (tierra)
ntc = sonda NTC 10K; utilice los bornes 38-40

Regulacion de la deteccidon de la sonda 1 (utilizado sélo si P1c = Cur o tEn).
Corresponde a una sefial de entrada de 4 mA o 0,5 V emitida por la sonda de
aspiracion (-1 + PA20bares; -15 + PA20PSI; — 100 + PA20KPA)

E.I. PP11 transductor de presion relativa, intervalo -0,5 + 11 bares. PA04=-0,5; PA20=11

PP30 transductor de presion relativa, intervalo: 0+30 bares. PA04=0; PA20=30.
Regulacion de la sefial para la sonda 1, correspondiente a una sefial de entrada de 20
mA 0 45V emitida por la sonda de aspiracion (PA04 + 61.0BAR; PA04 + 885PSI; PAO4
+ 6100KPA).

Calibracién de la sonda 1: el intervalo varia en funcién del pardmetro dEU:

dEU = bar o °C: -12+12;

dEU=PSI o °F: -200+200;

dEU=kPA: -999+999;

17.2.2 Configuracion de la sonda del condensador

P2c:

FA04:

Regulaciones de la sonda de condensacion (sonda 2):

nP = no usado:

Cur = transductor de presion de 4 + 20 mA; utilice el borne 37(In), 41 (+); 39 (tierra) si
esta presente

tEn = transductor de presion ratiométrico de 0,5 + 4.5V; utilice el bome 38(+), 41 (in); 39 (tierra)
ntc = sonda NTC 10K; utilice los bornes 38- 41

Regulacion de la deteccion de la sonda 2 (solo debe usarse si P2c = Cur o tEn),
correspondiente a la sefial de entrada 4 mA o 0,5 V emitida por la sonda de impulsién
(-1.0 + FA20bares; -15+FA20PSI; -100 + FA20KPA)
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FA20: Regulacién de la sefial para la sonda 2, correspondiente a una sefial de entrada de 20
mA o 4,5V emitida por la sonda de condensaciéon (FA04 + 61.0BAR; FA04 + 885PSI;
FAO4 + 6100KPA).

FCAL: Calibracién de la sonda 2 el intervalo varia en funcién del parametro dEU:
dEU = bar 0°C: -12+12;
dEU=PSI o °F: -200+200;
dEU=kPA: -999+999;

17.2.3 Configuracion de la sonda 3

P3c: Regulaciones de la sonda 3:
nP = no usado:
Cur = transductor de presion de 4 + 20 mA; utilice el borne 37(In), 42 (+); 39 (tierra) si
esta presente
tEn = transductor de presion ratiométrico de 0,5 + 4,5 V; utilice el borne 38(+), 42 (in); 39 (tierra)
ntc = NTC 10K 38-42
nt86 = NTC 86K 38-42

3P04: Regulacién de la deteccién de la sonda 3 (debe usarse sélo si P3c = Cur o tEn),
correspondiente a la sefial de entrada 4 mA o 0,5 V emitida por la sonda de impulsion
(-1.0 + 3P20bar; -15+3P20 PSI; -100 + 3P20 KPA)

3P20: Regulacion de la sefial para la sonda 3, correspondiente a una sefial de entrada de 20
mA o 4,5 V emitida por la sonda de condensacion (3P04 + 61.0BAR; 3P04 + 885PSI;
3P04 + 6100KPA).

03: Calibracién de la sonda 3; el intervalo varia en funcion del parametro dEU:
dEU = bar 0°C: -12+12;
dEU=PSI o °F: -200+200;
dEU=kPA: -999+999;

17.2.4 Configuracion de la sonda 4

P4c: Regulaciones de la sonda 4 (22-23):
nP = no usado:
ntc = NTC 10K
nt86 = NTC 86K
ntcH = NTC 10K intervalo extendido (150°C)
04: Calibracién de la sonda 4; el intervalo varia en funcién del pardmetro dEU:
dEU= °C: -12+12;
dEU= °F: -200+200;

17.2.5 Configuracion de la sonda 5

P5c: Regulaciones de la sonda 5 (22-24):
nP = no usado:
ntc = NTC 10K
nt86 = NTC 86K
ntcH = NTC 10K intervalo extendido (150°C)
05: Calibracién de la sonda 5; el intervalo varia en funcion del pardmetro dEU:
dEU= °C: -12.0+12.0;
dEU= °F: -200+200;

17.2.6 Seleccion de la sonda para el sequndo circuito de aspiracion

2CPb: Seleccion de la sonda para el segundo circuito de aspiracion
nP = no usado:
P1=Sonda 1 — NO CONFIGURAR: ya utilizada para el primer circuito de aspiraciéon
P1 = Sonda 2 - NO CONFIGURAR: ya utilizada para el ventilador
P3 = Sonda 3 — {CONFIGURAR!
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17.2.7 Seleccion de la sonda para el ventilador

FPb:

Seleccion de la sonda para el ventilador de condensacion
nP = no usado:

P1=Sonda 1

P2 = Sonda 2

P3 =Sonda 3

17.3

Configuracion de las entradas digitales programables.

iFO1

iFO2
iFO3
iFO4
iFO5
iFO6
iFO7

iFO8

iPO1

iP02

iPO3

Configuracion entrada digital 1 (13-14)

nu = No utilizado: la entrada digital esta desactivada.

0A1l = entrada digital de seguridad para carga 1, term. 1-2; (Ajuste de fabrica);

0A2 = entrada digital de seguridad para la carga 2, term. 3-4

0A3 = entrada digital de seguridad para la carga 3, term. 5-6

0A4 = entrada digital de seguridad para la carga 4, term. 7-8

0A5 = entrada digital de seguridad para la carga 5, term. 9-10

0A6 = entrada digital de seguridad para la carga 6, term. 11-12

inF = entrada digital de seguridad del inversor para ventilador, que se utiliza cuando
ningun relé esta configurado como inversor para ventiladores

LP2 = Interruptor de baja presion para el circuito 2,

ES = Ahorro de energia;

oFF = apagado del instrumento;

LL = alarma de nivel de liquido

SIL = para habilitar la funcién de silencio

EAL = alarma externa genérica, no afecta a la regulacion

Co1l = ejecucion de la funcién de prueba para la carga 1, term. 1-2

Co2 = funcionando la funcién de prueba para la carga 2, term. 3-4

Co3 = gjecutar la funcién de prueba para la carga 3, term. 5-6

Co4 = ejecutar la funcion de prueba para la carga 4, term. 7-8

Co5 = ejecutar la funcién de prueba para la carga 5, term. 9-10

Co6 = ejecutar la funcién de prueba para la carga 6, term. 11-12

NOTA: también estan presentes los siguientes valores LP1, HP. Estos valores no
deben ser utilizados

Configuracion de entrada digital 2 (13-15) - Para los valores, vea iFO1; Ajuste de fabrica 0A2.
Configuracién de entrada digital 3 (16-17) - Para el valor, vea iF01; Ajuste de fabrica 0A3
Configuracion de entrada digital 4 (16-18) - Para el valor, vea iF01; Ajuste de fabrica 0A4
Configuracion de entrada digital 5 (19-20) - Para el valor, vea iF01; Ajuste de fabrica 0A5
Configuracién de entrada digital 6 (19-21) - Para el valor, vea iF01; Ajuste de fabrica 0A6
Configuracion entrada digital 7 (22-23) Para los valores, vea iFO1; Ajuste de fabrica ES.
IMPORTANTE: LAS FUNCIONALIDADES ANTERIORES ESTAN ACTIVADAS SOLO
CUANDO P4C = NP. Con P4C =ntc o nt86 o ntcH, esta entrada funciona como un sensor
de temperatura NTC 10K o NTC 86K o NTC 10K intervalo extendido (150°C)

Configuracién entrada digital 8 (bornes 22-24): Para los valores, vea iF01; Ajuste de fabrica
LL

IMPORTANTE: LAS FUNCIONALIDADES ANTERIORES ESTAN ACTIVADAS SOLO
CUANDO P5C = NP. Con P5C = ntc o nt86 o ntcH, esta entrada funciona como un sensor
de temperatura NTC 10K o NTC 86K o NTC 10K intervalo extendido (150°C)

Polaridad de entrada digital 1 (13-14):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Polaridad de entrada digital 2 (13-15):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Polaridad de entrada digital 3 (16-17):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;
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iP04

iP05

iP06

iFO7

iFO8

iP09:

iP10:

did

d2d

d3d

d4d

dsd

déed

did

didA

ALMr

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Polaridad de entrada digital 4 (16-18):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Polaridad de entrada digital 5 (19-20):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Polaridad de entrada digital 6 (19-21):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Polaridad de entrada digital 7 (bornes 22-23):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Polaridad de entrada digital 8 (bornes 22-24):

oP: la entrada digital se habilita abriendo el contacto;

CL: la entrada digital se habilita cerrando el contacto.

Alarma de polaridad del presostato de maxima (bornes 45-46)

oP = la alarma HP se activa cuando falta tensién

cL =la alarma HP se activa cuando hay tension

Alarma de polaridad del presostato de minima (bornes 44-45)

oP =la alarma LP se activa cuando falta tensién

cL =la alarma LP se activa cuando hay tensién

Entrada digital configurada como retardo de activacion de oAl o Col (0 + 255s), este
retraso se considera cuando i1F o i2F 0 i3F o i4F o i5F o0 i6F 0 i7F 0 i8F se configuran como 0Al
o Col

Entrada digital configurada como retardo de activacion de 0A2 o Co2 (0 + 255s), este
retraso se considera cuando i1F o i2F o i3F o i4F 0 i5F o i6F o i7F 0i8F se configuran como 0A2
0 Co2

Entrada digital configurada como retardo de activacion de 0A3 o Co3 (0 + 255s), este
retraso se considera cuando i1F o i2F 0 i3F o i4F o i5F 0 i6F 0 i7F 0 i8F se configuran como 0A3
0 Co3

Entrada digital configurada como retardo de activacion de 0A4 o Co4 (0 + 255s), este
retraso se considera cuando i1F o i2F 0 i3F o i4F 0 i5F 0 i6F 0 i7F 0 i8F se configuran como 0A4
0 Co4

Entrada digital configurada como retardo de activacion de oA5 o Co6 (0 + 255s), este
retraso se considera cuando i1F o i2F 0 i3F o i4F 0 i5F 0 i6F 0 i7F 0 i8F se configuran como 0A5
0 Cob

Entrada digital configurada como retardo de activacion de 0A6 o Co6 (0 + 255s), este
retraso se considera cuando i1F o i2F 0 i3F o i4F o i5F o i6F 0 i7F 0 i8F se configuran como 0A6
0 Cob

Alarma de nivel de liquido, retraso sefalizacion: (habilitado solo si una entrada digital
esté configurada como LL) 0 +255min

Alarma externa, retraso sefializacion: (habilitado solo si una entrada digital esta
configurada como EAL) 0 + 255min

Puesta a cero manual de las alarmas de compresores y ventiladores.

no = retorno automatico de la alarma: la regulaciéon se activa de nuevo una vez
deshabilitada la entrada digital correspondiente; yES = retorno automatico de las
alarmas de compresores y ventiladores. Véase también el apartado23.1.2

17.4 Visualizacién y unidad de medida

La unidad de medida de los parametros correspondientes a la temperatura o a la presion, varia
en funcién de los parametros dEU, CF y PMu.

NOTA: En caso de modificacion del parametro dEU, el controlador convierte automaticamente
los valores de punto de ajuste y de los parametros correspondientes a la presiéon o a la
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temperatura. Compruebe, en cualquier caso, los valores de tales parametros después de haber
modificado el parametro dEU.

dEU: Seleccion del tipo de unidad de medida: presion o temperatura
dEU = tMP: los parametros correspondientes a presion y la temperatura se expresan
en la unidad de medida de la temperatura configurada para el parametro CF (° C o °F)
dEU = PrS: los pardmetros correspondientes a la presién/temperatura se expresan en
la unidad de medida de la presién configurada para el parametro PMU (bar, PSI 0 KPA)

CF Unidad de medida de la temperatura: utilizada sélo si dEU = tMP; esta funcién
permite configurar la unidad de medida para la visualizacion de los parametros
correspondientes a la temperatura o la presion.
° C = Grados centigrados
° F = Grados Fahrenheit

CF Unidad de medida de la presion: utilizada solo si dEU = PrS; esta funciéon permite
configurar la unidad de medida para la visualizacion de los parametros
correspondientes a la temperatura o la presion.
bar = bar
PSI = PSI
PA = kPA

rES  Resolucion por °Cy bar (ne = nimeros enteros; dE= puntos decimales)

dEU1 Visualizacién predefinida para la pantalla superior: PrS = Presion; tPr= temperatura

dSP2 Seleccion sonda para la pantalla inferior: nu = pantalla apagada - P1 = Sonda 1 - P2
=Sonda 2 - P3 = Sonda 3 - P4 = Sonda 4 — P5 = Sonda 5 - StC1 = Punto de ajuste del
compresor - StC2 = Punto de ajuste del compresor para la seccién 2 — SetF = Punto de
ajuste para el ventilador

dEU2 Visualizacién predefinida para la pantalla inferior: tPr=temperatura, PrS= Presion;

17.5 Regulacion del compresor

Pbd Banda proporcional o amplitud de la zona neutra (0,1 + 5 bares/0,5 + 30°C 0 1 +
150PSI/1 + 50°F) La banda (o zona) es simétrica con respecto al Punto de ajuste de
llegada y presenta los siguientes extremos: set-Pbd/2 + set+Pbd/2. Se utiliza como
banda proporcional para el algoritmo PI.
La unidad de medida varia en funcién de los parametros dEU, CF y PMU.

rs Offset de la banda proporcional: Offset de la banda Pl. Permite desplazar la banda
proporcional del PI. Con rS =0, la banda se sitda entre Set-Pbd/2 + Set+Phd/2.

inC Tiempo de integracion: (0 + 999s) Tiempo de integracion del Pl

2Pbd Banda proporcional o amplitud de la zona neutra para circuito 2 (0,1 + 5 bares/0,5
+30°C o 1 + 150PSI/1 + 50°F) La banda (o zona) es simétrica con respecto al Punto de
Ajuste de la llegada y presenta los siguientes extremos: set-Pbd/2 + set+Pbd/2. Se
utiliza como banda proporcional para el algoritmo PI.
La unidad de medida varia en funcién de los parametros dEU, CF y PMU.

2rS Offset de la banda proporcional para el circuito 2: Offset de la banda PIl. Permite
desplazar la banda proporcional del Pl. Con rS =0, la banda se sitta entre Set-Pbd/2 +
Set+Pbd/2.

2inC  Tiempo de integracion para el circuito 2: (0 + 999s) Tiempo de integracion del Pl

ton Inversor con capacidad méaxima antes del inicio de una nueva carga (0 + 255s)

toF Inversor con capacidad minima antes de la parada de una carga (0 + 255s)

ESF Valor de ahorro energético para compresores: (-20 + 20 bares; -50 + 50°C) este
valor se afiade al punto de ajuste del compresor.

2ESC Valor de ahorro energético para los compresores del segundo circuito: (-20 + 20
bares; -50 + 50°C) este valor se afiade al punto de ajuste del compresor.

onon: Tiempo minimo entre dos puestas en marcha sucesivas del mismo compresor (0 + 255 min).

oFon: Tiempo minimo entre el apagado de un compresor y el siguiente arranque. (0+255
min). Nota: el valor de "onon" normalmente es mayor de "oFon".

don: Retraso entre laimplementacion de dos compresores diferentes (0 + 99,5 min; res. 10 s).
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doF:
donF:
Maon

FdLy:

FdLF

odo:

LSE:

HSE:

2LSE:

2HSE:

Retraso entre el apagado de dos compresores diferentes (0 + 99,5 min; res. 10 s)
Tiempo minimo durante el cual un escalon permanece encendido (0 + 99,5 min; res. 10 s)
Tiempo méaximo durante el cual un compresor permanece encendido (0 + 24 h; si el
valor es igual a "0", la funcién esta desactivada). Si el compresor permanece encendido
mas alla del tiempo MAon, se apaga y es posible encenderlo una vez transcurrido el
tiempo oFon estandar.

retraso “don” activo también para la primera demanda. Si la funcién esté activa, la
activacion del escaldn se retrasa por un valor “don” con respecto a la demanda. (no =
“don” no activo; yES="don” activo)

el retraso “doF” esta activado también para el primer apagado. Esta funcion activa
el retraso “doF” entre una solicitud de apagado y el apagado efectivo. (no = “doF” no
activo; yES=" doF” activo)

Retraso de la regulaciéon en el momento del arranque: (0 + 255s) en el momento del
encendido, el instrumento entrara en funcionamiento después de que haya transcurrido
el tiempo de retraso configurado en este parametro.

Punto de ajuste minimo: La unidad de medida varia en funcién del parametro dEU.
Introduce el valor minimo utilizable para el punto de ajuste, para evitar que el usuario
final introduzca de valores incorrectos.

Punto de ajuste maximo: La unidad de medida varia en funcién del parametro dEU.
Configura el valor maximo aceptable para el punto de ajuste.

Punto de ajuste minimo para el circuito 2: La unidad de medida varia en funcién del
parametro dEU. Configura el valor minimo utilizable para el punto de ajuste, para evitar
que el usuario final introduzca valores incorrectos.

Punto de ajuste maximo para el circuito 2: La unidad de medida varia en funcién del
parametro dEU. Configura el valor maximo aceptable para el punto de ajuste.

17.6 Termostato de inyeccion de liquido —sélo compresores de tornillo

Lit: Punto de ajuste (° C) para el enfriamiento del termostato de inyeccién (0 + 150°C).
La sonda de referencia se programa mediante el pardmetro LiPr; el relé del termostato
deriva del relé configurado como oAi = Lin.

Lid:  Histéresis para el enfriamiento del termostato de inyeccién (0.1 + 10.0) La sonda
de referencia se configurada mediante el pardmetro LiPr

LiPr  Sonda para el enfriamiento del termostato de inyeccién:
nP = funcién deshabilitada;

P3: sonda P3 (bornes 38-42)
P4: sonda P4 (bornes 22-23)
P5: sonda P5 (bornes 22-24)

17.7 Regulacion de los ventiladores

Pb Amplitud de la zona de la banda proporcional (0,1+30 °C; 1+50°F; 0,1+10 bares,
1+150PSI; 10+1000KPA).

NOTA: antes de configurar este parametro, hay que configurar el parametro dEU
y el punto de ajuste de llegada de los ventiladores.

La banda es simétrica con respecto al Punto de Ajuste de llegada y presenta los
siguientes términos: SETF+Pb/2 + SETF -Pb/2. La unidad de medida varia en funcién
del parametro dEU.

ESF Valor de ahorro energético para los ventiladores: (-20 + 20 bares; -50 + 50°C) este
valor se afiade al punto de ajuste de los ventiladores.

PbES Offset de la banda para la regulacién en ES (-50+50 °C; -90+90°F; -20 +20 bares;
-300+300PS]I; -2000+2000KPA). Durante el ahorro energético

Fon Retraso entre lainclusion de dos ventiladores diferentes (0 + 255 s).

FoF  Retraso entre el apagado de dos compresores diferentes (0 + 255 s)
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LSF

HSF

Punto de ajuste minimo para el ventilador: La unidad de medida varia en funcién del
parametro dEU. Configura el valor minimo utilizable para el punto de ajuste, para evitar
que el usuario final introduzca valores incorrectos.

Punto de ajuste méaximo para el ventilador: La unidad de medida varia en funcién
del parametro dEU. Configura el valor maximo aceptable para el punto de ajuste.

17.8

Alarmas — Seccién compresores

PAo:

LAL:

HAL:

tAo:

ELP

2LAL:

2HAL:

2tAo:

2ELP

SEr:

PEN:

PEL:

SPr:
2PEn:

2PEI:

Exclusién de la sonda de alarma en el encendido. Indica el periodo en que empieza el encendido
del instrumento, antes de la sefializacién de una sonda de alarma. (0+255 min). Durante este periodo,
todos los compresores se encienden si la presion esta fuera de rango.

Alarma de presion (temperatura) baja - Seccion compresores: La unidad de medida varia
en funcion del parametro dEU: (PA04 + HAL bar; -50.0+HAL °C; PAO4+HAL PSI; -58+HAL
°F) el valor es independiente del punto de ajuste. Al alcanzarse el valor LAL, se activa la
alarma A03C (después del tiempo de retraso tAo).

Alarma de alta presién (temperatura) - Seccién compresores: La unidad de medida varia
en funcién del parametro dEU: (LAL + PA20 bares; LAL+150.0 °C; LAL+PA20 PSI; LAL+302
°F). El valor es independiente del punto de ajuste. Al alcanzarse el valor HAL, se activa la
alarma A04C (después del tiempo de retraso tAo).

Retraso de las alarmas de alta y baja presién (temperatura) - Seccion compresores: (0
+ 255 min) intervalo de tiempo entre la deteccién de una condiciéon de alarma de la presion
(temperatura) y su sefializacion.

Umbral del presostato electrénico: (-50°C + STC1; -58°F + STC1; PA04 + STC1); valor de
presién/temperatura que, tras alcanzarse, lleva al apagado de todos los compresores. Este
valor debe estar configurado algunos grados por encima del valor del presostato mecanico
de minima, para evitar la activacién mecanica.

Alarma de baja presion (temperatura), circuito 2 de la seccién de compresores : La unidad de
medida varia en funcién del parametro dEU: (3P04 <+ 2HAL bares; -50.0 + 2HAL°C; 3P04 + 2HAL PS;
-58 + 2HAL°F) El valor es independiente del punto de ajuste. Al alcanzarse el valor 2LAL, se activa la
alarma C2LA (después del tiempo de retraso 2tAo).

Alarma de alta presion (temperatura), circuito 2 de la seccién de compresores : La unidad de
medida varia en funcién del parametro dEU: (2LAL + 3P20 bares; 2LAL+150 °C; 2LAL+3P20 PSI;
LAL+302 °F). El valor es independiente del punto de ajuste STC2. Al alcanzarse el valor 2HAL, se
activa la alarma C2HA (después del tiempo de retraso 2tAo).

Retraso de las alarmas de alta y baja presion (temperatura), circuito 2 de la seccion de
compresores: (0 + 255 min) intervalo de tiempo entre la detecciéon de una condicion de
alarma de la presion (temperatura) y su sefializacion.

Umbral del presostato electrénico, circuito 2 de la seccion de compresores: (-50°C +
STC1; -58°F + STC1; PA04 + STC1); valor de presion/temperatura que, al alcanzarse, lleva
al apagado de todos los compresores del segundo circuito. Este valor debe estar
configurado algunos grados por encima del valor del presostato mecénico de minima, para
impedir la habilitaciéon mecanica.

Solicitud de mantenimiento: (1 + 999 horas, res. 10h; 0 = alarma excluida) nimero de horas de
funcionamiento tras las cuales se genera una solicitud de mantenimiento “A14”.

NUmeros de intervencion del presostato de minima: (0+15). Si el presostato de minima se activa
para PEn veces en el intervalo PEI, el controlador es bloqueado. En este caso, solo es posible el
desbloqueo manual. Véase también la tabla alarmas incluida en el apartado 23. Cada vez que el
presostato se activa, todos los compresores se apagan.

Tiempos de intervencion del presostato (0 + 255 min). Indica el intervalo, asociado al
parametro Pen, para el computo de las intervenciones del presostato de minima.

numero de escalones creados con una sonda defectuosa. (0+6).

Numeros de intervencion del presostato de minima del circuito 2: (0+15). Si el
presostato de minima se activa 2PEn veces en el intervalo 2PEI, el controlador es bloqueado.
En este caso, solo es posible el desbloqueo manual. Véase también la tabla de alarmas
incluida en el apartado 23.

Cada vez que el presostato se activa, todos los compresores se apagan.

Tiempos de intervencién del presostato para el circuito 2(0 + 255 min). Indica el intervalo,
asociado al parametro 2Pen, para el computo de las intervenciones del presostato de minima
del circuito 2.
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2SPr:  Numero de escalones creados con una sonda defectuosa del circuito de aspiracion 2. (0+6).

dtL Umbral de alarma de alta temperatura DLT (0+180°C  32+356°F)

dLd Retardo de alarma de alta temperatura DLT (0+15min)

dLH Diferencial pararecuperacién alarma de alta temperatura DLT (0.1+25.5°C
1+50°F)

dtLi  Seccion de sonda para DLT control (nP - P3- P4 —P5)

dtLP  Porcentaje de trabajo inverter/digital en caso de alarma DLT (0+80%)

dtLF Apagado de compresores por alarma DLT (no, yes)

PoPr Capacidad relacionada con fallo de sonda: (0+100%) Sélo se utiliza si CtyP=dPo.

17.9 Alarmas — Seccion de los ventiladores

LAF: Alarma de baja presién - Seccién de los ventiladores: La unidad de medida varia en
funcién del pardmetro dEU.: (FA04 + HAF bar; -50.0+HAF °C; FA04+HAF PSI; -58+HAF °). El
valor es independiente del punto de ajuste. Al alcanzarse el valor LAF, se activa la alarma
LA2 (después del tiempo de retraso AFd).

HAF: Alarma de alta presion - Seccién de los ventiladores: La unidad de medida varia en
funcién del parametro dEU: (LAF+FA20 bar; LAF+150.0 °C; LAF+FA20 PSI; LAF+302 °F). El
valor es independiente del punto de ajuste. Al alcanzarse el valor HAF, se activa la alarma
HA2 (después del tiempo de retraso AFd).

AFd: Retraso de las alarmas de alta y baja presion - Seccion de los ventiladores: (0 + 255 min) intervalo
de tiempo entre la deteccién de una condicion de alarma de la presion y su sefializacion.

HFC  Apagado de los compresores en caso de alarma de los ventiladores por alta presion (temperatura)
no = esta alarma no afecta el funcionamiento de los compresores
YyES = en caso de una alarma de los ventiladores por alta presiéon (temperatura), los
compresores se apagan

dHF Intervalo entre el apagado de dos compresores en caso de una alarma de los
ventiladores por alta presién (temperatura) (0 + 255 s)

PnF:  Numeros de intervencién del presostato de maxima - Seccion de los ventiladores: (0 +
15, si el valor es "0", el desbloqueo manual esta deshabilitado); si el presostato de maxima se
activa PnF veces en el intervalo PiF, el controlador es bloqueado, y solo es posible
desbloquearlo manualmente. V. apartado 23. Con cada activacion del presostato, todos los
compresores se apagan y todos los ventiladores se encienden.

PiF: Tiempo de intervencion del presostato — Seccion de los ventiladores(0 + 255 min) Indica el intervalo,
asociado al parametro PEN, para el computo de las intervenciones del presostato de maxima.

FPr NUmero de escalones creados con una sonda defectuosa. (0 + n.° ventiladores).

17.10 Sobrecalentamiento de succién del circuito 1

ASHO

ASH1

ASH2

ASH3

ASH4

Diferencial para prealarma de sobrecalentamiento baja. (0.1 a 30.0°C/ 1 a 60°F).
La advertencia de prealarma de sobrecalentamiento baja se envia cuando el
sobrecalentamiento (SH) es menor que ASH2 (umbral de alarma de
sobrecalentamiento bajo) + ASHO, posiblemente después del retardo ASH1.

Retardo para sefializar prealarma de sobrecalentamiento baja (0 + 255sec)

Si el sobrecalentamiento esta por debajo del umbral ASH2 + ASHO para ASH1, se
envia la advertencia de prealarma de sobrecalentamiento baja.

Umbral de alarma de sobrecalentamiento de baja succion (0.1 +15.0°C/1+30°
F). Con SH <ASH2, se envia la alarma de sobrecalentamiento baja, posiblemente
después del retardo de ASH3

Retardo para sefializar alarma de sobrecalentamiento bajo (0 + 255seg)

Si el recalentamiento esta por debajo del umbral de ASH2 para el tiempo de ASH3, se
envia el mensaje de alarma de sobrecalentamiento bajo.

Apagar los compresores con poca alarma de sobrecalentamiento (No, Si)

ASH4 = no: los compresores siguen funcionando incluso con alarma de
sobrecalentamiento baja.

ASH4 = YES: los compresores se detienen en caso de alarma de sobrecalentamiento
baja.
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ASH5

ASH6

ASH7

ASH8
ASH9

Diferencial para reiniciar la regulacion después de una alarma de
sobrecalentamiento baja con parada del compresor (0.1 a 15.0° C/1 a30° F). En
caso de parada de regulacion (ASH4 = yES), se reinicia cuando SH> ASH2 + ASH5
Retraso para reiniciar la regulacién después del sobrecalentamiento> ASH2 + ASH5 (0 +
255 min).  Si la regulacién se detiene debido a la baja alarma de sobrecalentamiento, puede
reiniciarse cuando SH> ASH2 + ASHS5 para el tiempo ASH®6.

Valor de sobrecalentamiento para habilitar la valvula de inyeccién de gas caliente (0.1 a
15.0°C/1a30°F)

Con un relé configurado como valvula de inyeccién de gas caliente, (0A2 0 0A3 0 0A4 = HGi),
el relé se enciende con SH < ASH7 — ASHS.

Diferencial para ASH7(0.1a30.0°C/1a60°F)

Seleccion de sonda para supervision de sobrecalentamiento (nP, P3, P4)

ASH9 =nP sin control de sobrecalentamiento

ASH9 = P3 la sonda para calcular el sobrecalentamiento (SH) es la sonda P3 (term. 38-42)
ASH9 = P4 la sonda para calcular el sobrecalentamiento (SH) es la sonda P4 (term. 22-23).
En este caso, también el parametro P4C debe establecerse como ntc o nt86.

17.11 Punto de ajuste dinamico para el ventilador

dSEP

dSES

dSEb
dSEd

Sonda de referencia del punto de ajuste dindmico
nP: ninguna sonda; funcién desactivada
P3: sonda P3 (bornes 38-42)
P4: sonda P4 (bornes 22-23)
Valor de la temperatura externa para el inicio de la regulacién dinamica (-50 + 150°C; -
58 + 302°F)
Amplitud de la banda exterior para el punto de ajuste dindmico (-50 + 50°C; -90 + 90°F)
Histéresis de regulacién para el punto de ajuste dinamico: (-20 +20 °C; -50 +50
PSI; -300+300°F)
Fan 1
Set point

SEtF

SETF+dSEd

dSES+dSEb dSES AUX
Temperature

17.12 Salida analégica 1 (opcional) Bornes — 25-26

AoC

AOF

InCP

Configuracion de la salida analégica 1

tEn =salida0+ 10V

cUr = salida 4-20 mA

Funcion de la salida analégica 1

nu = salida analégica deshabilitada;

Inc1= Utilizado para controlar el inversor del compresor de la frecuencia de aspiracion
(aspiracion del circuito 1);

Inc2= Utilizado para controlar el inversor del compresor de la frecuencia de aspiraciéon
(aspiracion del circuito 2);

inF= utilizado para controlar el ventilador ECI o el inversor del ventilador

FrE = "Gratis", proporcional a la sonda P3 y P4.

El compresor del inversor siempre se activa en primer lugar:
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AOP

LAO
UAO
AOM

AOt
MPM

SAO
AOH

no: permite el arranque del resto de compresores (de estar presentes) cuando el
compresor del inversor es bloqueado por los temporizadores de seguridad. De este
modo, el sistema puede satisfacer la demanda de refrigeracién cuando no esta
disponible el compresor del inversor.

yES: el compresor del inversor siempre se acciona en primer lugar. Si el compresor no
estéa disponible por la intervencién de los temporizadores de seguridad, la regulacién se
bloquea mientras los temporizadores permanecen activos.

Sonda de referencia para la salida analdégica 1 Se usa solo si AOP = FrE

nP = no sonda

P3 = sonda P3

P4 = sonda P4

Valor de temperatura asociado al valor minimo de salida anal6gica (AOM
(-50.0+150.0°C, -58+302°F).

Valor de temperatura asociado al valor maximo de salida analégica, 10V o 20mA
(-50.0 +150.0° C, -58 + 302 ° F).

Valor minimo para la salida analégica 1l (4 +20mA o0+ 10V)

Tiempo de la salida analégica 1 al valor maximo después de la puesta en marcha (0 + 15s)
Variacién % maxima por minuto para la salida analégica 1: (nu; 1+100)

nu = no se utiliza: funcién deshabilitada

1+100 = establece el cambio porcentual maximo al minuto referido a la salida analégica.
Porcentaje de la sefial de la salida analégica 1 en caso de una averia de la sonda: (0 + 100%)
Porcentaje maximo de la sefial de la salida anal6égica 1 cuando esta activado el
modo de funcionamiento silencioso (0 + 100)

17.13 Salida analégica 2 (opcional) Bornes — 27-28

2A0C Configuracion de la salida analégica 2
tEn =salida0+ 10V
cUr = salida 4-20 mA

AOF  Funcion de la salida analégica 2
nu = salida analégica deshabilitada;
Inc1= Utilizado para controlar el inversor del compresor de la frecuencia de aspiracion
(aspiracion del circuito 1);
Inc2= Utilizado para controlar el inversor del compresor de la frecuencia de aspiracion
(aspiracion del circuito 2);
inF= utilizado para controlar el ventilador ECI o el inversor del ventilador

2A0M Valor minimo para la salida analégica2 (4 +20mAo0+10V)

2A0t Tiempo de lasalida analdgica 2 al valor maximo después de la puesta en marcha (0 + 15s)

2MPM Variacién % maxima por minuto para la salida analégica 2: (nu; 1+100)
nu = no se utiliza: funcién deshabilitada
1+100 = establece el cambio porcentual méaximo al minuto referido a la salida analégica.

SAO Porcentaje de la sefial de la salida analdgica 2 en caso de una averia de la sonda: (0 + 100%)

AOH Porcentaje méaximo de la sefial de la salida analdgica 2 cuando est& habilitado el
modo de funcionamiento silencioso (0 + 100)

17.14 Otros

tbA Silenciamiento relé alarma: se efectia presionando uno de los pulsadores del
teclado. no= el relé de alarma permanece encendido; YES= el relé de alarma se
silencia presionando una tecla cualquiera.

OAP Polaridad de la salida del relé de alarma: cL =cerrado si esta activado; oP = si
habilitado

oFF  Activacion del encendido/apagado mediante el teclado: (no = deshabilitada; yES=
activa) Permite el encendido/apagado del instrumento presionando la tecla SET
durante mas de 4 segundos.

bUr Habilitacién del zumbador
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Adr:

rEL
SrL
Ptb
Pr2

no = en caso de alarma, el zumbador no se utiliza
yES = el zumbador se utiliza en caso de alarma

Direccién serial (1-247). Se utiliza en el sistema de seguimiento/control.

Version de software para uso interno.
Sub-version firmware para uso interno.
Tabla de parametros: sélo lectura.
Acceso al nivel parametros Pr2
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18. Compresores con capacidad uniforme (CtyP = Spo)

18.1 Compresores con capacidad constante - Control de la
banda muerta

Esta regulacion se aplicaréa tanto al circuito 1 como al circuito 2.

La zona neutra (Pbd) es simétrica con respecto a los puntos de ajuste de llegada y presenta los
siguientes términos: set+Phd/2... Set-Pbd/2. Si la presion (o la temperatura) esta dentro de los
limites de la zona neutra, el controlador mantiene inalterado el nimero de cargas encendidas y
apagadas, sin aportar ningin cambio.

La regulacion se activa en el momento en que el valor de la presion (temperatura) se encuentra
fuera de los limites de la zona. Si el valor de presion es superior a SET+Pbd/2, las cargas se
activan en funcién de los tiempos indicados por los parametros "don" y "doF".

Una carga se activa s6lo una vez transcurridos los tiempos de seguridad onon, oFon, donF .
La regulacién se interrumpe cuando el valor de la presién (temperatura) entra en la zona
neutra.

A continuacion se incluye un ejemplo simplificado de regulacién, dentro de una zona neutra, de
un grupo de compresores homogéneos, con un escalén para cada compresor. No se
consideran los parametros "onon“, "oFon" y "donF" correspondientes a los tiempos de
seguridad. En las regulaciones reales, las cargas se activan o desactivan una vez transcurridos
dichos tiempos.

Es. Control de la banda muerta, compresores con capacidades idénticas, 1 escalén para
cada compresor.
En este ejemplo:
0Al =cPrl; 0A2 =cPrl; 0A3 =cPrl; 0A4 =nu; 0A5 = nu nimero de compresores
CtyP = SPo compresores homogéneos
Sty = yES rotacién
FdLy = no retraso “don” no activo en la primera demanda tras una condicion de
equilibrio.
FdLy = no retraso “don” no activo en la primera demanda tras una condicién de
equilibrio.

Pressure

Compressor inserction area

Set + (Pbd/2)
neutral zone
Set
-~ \ Time
Set - (Pbd/2)
Compressor \‘
Status
4
c1 0n
>
©2 On
_____________ R
3 On
Delay »
functioning A don don A Time
don
>
doF doF | doF
>
v v Time
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19. Compresores con capacidades no uniformes (CtyP = dPO)

ConCtyP = dPO, los compresores con capacidades no uniformes son sometidos a regulacion.

En este caso, la potencia suministrada por el sistema es una combinacién de las capacidades
de compresores diferentes.

El capacidad de cada compresor debe regularse por medio de los parametros PC1-PC6.

El algoritmo de regulacién proporciona una combinacién de las capacidades disponibles,
empezando por las inferiores y aumentando gradualmente el valor en funcion de las
demandas procedentes del sistema.

En el caso de compresores con capacidades divergentes, el algoritmo no distribuye el tiempo de
funcionamiento entre los diferentes compresores para obtener tiempos de funcionamiento uniformes.

19.1.1 Ejemplo de regulacién

0Al = CPrl, 0A2 = CPrl, 0A3 = CPrl, OA4 = CPrl, 0oA5 = nu, 0A6 = nu.
CtyP = dPo

Pcl =10; Pc2 =15 Pc3 =30; Pc4=40

ESCALON | Pcl = 10; Pc2 =15 Pc3 = 30; Pc4 =40 CAPACIDAD

DE SISTEMA
1 ACTIVO - - - 10
2 - ACTIVO - - 15
3 ACTIVO ACTIVO - - 25
4 - - ACTIVO - 30
5 - - - ACTIVO 40
6 - ACTIVO ACTIVO - 45
7 ACTIVO - - ACTIVO 50
8 - ACTIVO - ACTIVO 55
9 ACTIVO ACTIVO - ACTIVO 65
10 - - ACTIVO ACTIVO 70
11 ACTIVO - ACTIVO ACTIVO 80
12 - ACTIVO ACTIVO ACTIVO 85
13 ACTIVO ACTIVO ACTIVO ACTIVO 95

El paso de un escalén a otro solo puede efectuarse al terminar el tiempo de seguridad (onon, oFon,
donF); en caso contrario, se utiliza el primer escalén disponible.

20. Compresores de tornillo (CtyP = Scr)

wxkkekk| EA CON ATENCION ANTES DE TRABAJAR**+kkkx
El controlador no gestiona ningtn limite de tiempo en el momento de la habilitacién de la valvula con
capacidad del 25%.
Si el compresor no ha sido proyectado para una habilitacién prolongada de la valvula
con capacidad del 25%, HAY QUE utilizar un dispositivo externo para excluir esta
situacion. !
Dixell no responde de los dafios causados por esta situacion.

El controlador solo puede gestionar uno de los compresores de tornillo que funcione en el
circuito 1.

La habilitacion de las cargas se gestiona mediante la zona neutra.

Instrucciones para la configuracion:

CtyP = Scr: de este modo, el compresor se gestiona como un compresor de tornillo, mientras
que los relés, configurados como escalones, siguen las normas de habilitacion indicadas en los
capitulos siguientes.
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La habilitacion de la valvula se proyecta en funcién de los compresores Bitzer/Hanbell.
Configure el relé como oAl = CPrl para que pueda gestionar el compresor.
Configure los parametros 0A2, A3 y 0A4 como “StP”

20.1 Regulacion con compresores de tornillo como
Bitzer/Hanbell/Refcomp, etc.

Los compresores de tornillo tipo Bitzer utilizan hasta tres valvulas para la regulacion de la
potencia.

20.1.1 Habilitacion del drelé

ES. Compresor de cuatro escalones.
0A1 = CPrl; 0A2 = StP; 0A3 = StP; 0A4 = StP; CtyP = Scr

a. Activacion con véalvulas activas por presencia de tensién (StP = cL).

0A1 = Screwl 0A2 = StP 0A3 = StP 0A4 = StP
Escalén 1 (25%) ENCENDIDO ENCENDIDO APAGADO APAGADO
Escalén 2 (50%) ENCENDIDO APAGADO ENCENDIDO APAGADO
Escalén 3 (75%) ENCENDIDO APAGADO APAGADO ENCENDIDO
Escaléon 4 | ENCENDIDO APAGADO APAGADO APAGADO
(100%)
a. Activacion con véalvulas ACTIVAS por falta de tension (StP = cL).
C1 = Screwl C2 =stp C3 =stp C4 =stp
Fase 1 (25%) ENCENDIDO APAGADO ENCENDIDO ENCENDIDO
Escalén 2 (50%) ENCENDIDO ENCENDIDO APAGADO ENCENDIDO
Escalén 3 (75%) ENCENDIDO ENCENDIDO ENCENDIDO APAGADO
Escalén 4 (100%) ENCENDIDO ENCENDIDO ENCENDIDO ENCENDIDO
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21. Regulacion de los ventiladores

La banda de regulaciéon de los ventiladores Pb se subdivide en funcién del nimero de
ventiladores.

El nimero de ventiladores encendidos es proporcional al valor de la sefial de entrada: los
ventiladores se encienden cuando la sefial se aleja del punto de ajuste de llegada y entra en
los limites de las diferentes bandas, mientras que se apagan en el momento en que la sefial se
acerca al punto de ajuste.

Por consiguiente, si el valor de presién es superior al valor de la banda de regulacién, todos los
ventiladores estan encendidos, mientras que si la presion (o la temperatura) es inferior a dicho
valor, todos los ventiladores estan apagados.

Todos los retrasos (Fon y FoF) son naturalmente véalidos también para estas regulaciones.

Regulacién en funcién de las horas de funcionamiento
El algoritmo activa o desactiva las cargas segun las horas de funcionamiento de cada una de
ellas, que de esta forma se uniforman.
Ejemplo
4 ventiladores: 0A2 = FAn; 0A3 = FAn; 0A4 = FAn; 0A6 = FAnN:
rot = yES rotacion activa

A
ALL LOADS ON

Set+Pb/2 N\ . -~
Set+Pb/4 4 N Vi
e 7 AN 7,
Set-Pbi4 / LN /
Set-Pbi2 / LN / |
Do AMOFF
aE I . | I
F2 SRR
| I >
| —
P | A ,

toegftdt it
T .

21.1 Condensador con inversor o ventiladores ECI-
Configuracién de la salida anal6gica

Esta configuraciéon se utiliza cuando todos los ventiladores del grupo de condensacion son
ventiladores ECI o son accionados por un inversor o por un driver de corte de fase.

La capacidad utilizada por el inversor es proporcional al valor de la presion de impulsion de la
banda de regulacién (SETF-Pb/2 + SETF+Pb/2.
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21.1.1 Configuraciones y parametros para el ventilador de condensacion

Parametro Descripcion Accién

oA (i) =inF Configurar un relé para el | Se utiliza un relé para habilitar la accién del
inversor inversor.

AoC =tEn Configuracién de la salida | Configurar la salida como 0-10 V
analégica

AOF =InF Funcion de la salida | Configure la salida para accionar el ventilador
analégica ECI o el ventilador del inversor.

AOM =0 Valor minimo | La tensién minima es igual a0 V.
correspondiente a la salida | NOTA: controle, en el inversor del driver de
analdgica corte de fase, que con este valor de entrada

se proporcione al ventilador una sefial de
salida adecuada.

AOt=5 Duracion de la sefial de la | Para encender el ventilador, el controlador
salida analégica al valor | emite una sefial de salida de 10 V durante 5
méaximo después de la | segundos antes de proceder a la regulacion
puesta en marcha estandar

MPM = 100 Variacion del porcentaje | La salida analégica tarda un minuto en pasar

maximo por minuto

del valor minimo al valor maximo

21.1.2 Instrucciones para la configuracién

Pardmetros necesarios: 0A (los) = inF; AoC =tEn, AoF = InF, Aot = 0, AOM = 30, MPM = 100

A
Volt
10
AOM
100 10 II
0 >
OAi=inE 4 SETF-PD/2 SETF- &(1 OO—2AOM> P2
2 100
On
SETF-Pb/2 SETF+Pb/2 P2
a. De ser necesario, configure un relé para accionar el inversor (para sefialar el inversor de arranque o para
interrumpir la regulacion). Utilizar la configuracion siguiente: oA (los) = inF inversor de los ventiladores
b. Seleccione el tipo de sefial de la corriente (4-20 ma) o la tensién (0-10 V) de la salida

analdgica mediante el parametro de configuracién de la salida analégica “AoC”: tEn
= salida desde 0 + 10 V; cUr = salida desde 4-20 mA

=0 oo

de averia de la sonda: (0 + 100%)SAO

Establezca la funcién de la salida anal6gica: AOF = InF

Configure laduracion de la sefial de salida analdgica con el valor méximo tras el inicio de El: Aot=3s

Configure el cambio porcentual maximo por minuto (MP)

Por ultimo, configure el porcentaje de la sefial emitida por la salida analégica en caso
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21.2 Salida analégica "libre"

Esta configuracion se utiliza para vincular la salida analégica 1 a una sonda de temperatura. La
salida analdgica tomara valores proporcionales a las temperaturas detectadas por la sonda P3
o P4, de acuerdo con la configuracion.

21.2.1 Configuraciones y parametros "'libres' de salida analdgica

Parametro Descripcion Accién
AoC =tEn Ajuste de salida analégica Establezca la salida como 0-10V
AoF = FrE Funcién de salida analégica Establezca la salida a accionar, por ejemplo,
un des-sobrecalentador
AOP =P3 Sonda de referencia para la | Es posible configurar solo las sondas P3 o
salida analégica 1 (Se usa | P4.
solo si AOP = FrE P3 debe configurarse como sonda de
temperatura:
P3C = ntc (NTC 10K) o nt86 (NTC 86K)
LAO =20 Valor de temperatura | Es la escala de inicio de la salida anal6gica
asociado al valor minimo de
salida anal6gica AOM.
UAO =40 Valor de temperatura | Es la escala final de la salida anal6gica
asociado al valor maximo de
salida analégica (10V)
AOM =0 Valor minimo para salida | El voltaje minimo es OV.
analégica NOTA: verifique en el inversor del ventilador
ECI del controlador de fase cortada que con
esta entrada se suministre una salida
adecuada al ventilador.
AOt=5 Tiempo de salida analogica | Con AOt = 5, el controlador suministra una
al méaximo después del inicio | salida de 10V durante 5 segundos al inicio del
ventilador, luego comienza la regulacion
estandar
MPM = 100 Méximo% de variacién por | La salida analdgica tarda 1 minuto en pasar
minuto del minimo al méximo

21.2.2 Cbébmo configurarla

Pardmetros implicados: AoC = tEn, AoF = FrE, AOP = P3: LAO = 20; UAO = 40; Aot =0, AOM =

30, MPM =100

Volt

10

AOM «10

100

LAO

LAO + (UAO-LAO)*AOT
100

UAO

P3
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a. Configure el tipo de sefial de la corriente de salida analégica (4-20ma) o la tensién (0-10V)
mediante el parametro de configuracion de salida analdgica "AoC": tEn = 0 + 10V de
salida; cUr = 4-20mA de salida

b. Establezca la funciéon de la salida analégica: AoF = FrE

c. Establezca el tiempo de la salida anal6gica al maximo después de la puesta en marcha El:
Aot =3s

d. Establezca la temperatura de la escala de inicio por el parametro LAO, a la que
corresponde el valor de AOM de la salida analégica

e. Establezca la temperatura de la escala final por pardmetro UAO, a la que corresponde el
valor méximo de la salida analégica

f.  Establecer el% de variacién maxima por minuto (MPM)

g. Por (ltimo establece también el porcentaje de salida analdgica en caso de fallo de la
sonda: (0 + 100%)SAO0

22. Funciones adicionales

|22.1 Compresor que ejecuta la funcién de prueba

Las entradas digitales se utilizan normalmente para sefialar un fallo del compresor o ventilador
También es posible configurar las entradas digitales para ejecutar la sefializacién de prueba.
Eso significa que cuando se activa el relé del compresor, después de un retardo configurable,
la entrada digital relacionada con el compresor también deberia activarse (generalmente un
contacto del contactor del compresor) y el controlador tiene la "confirmacién" de que el
compresor esté funcionando.

Si no lo hace, eso significa que algo esta mal entre el controlador y el compresor.

22.1.1 Parametros y configuraciones

Los parametros involucrados son:

- iF01, iF02, iF03, iF04, iFO05, iF06, iF07, iF08: configuracion de la entrada digital 1, 2, 3, 4,
5,6,7,8

con la polaridad correspondiente:

- iP01, P02, iP03, iP04, iPO05, iP06, iP07, iP08: polaridad de la entrada digital 1, 2, 3, 4,5, 6,7, 8

con la demora relacionada antes de la sefializacion de la alarma:

- did, d2d, d3d, d4d, d5d, d6d: retraso antes de sefializar la alarma con la entrada digital
configurada respectivamente como oAl o Col, 0A2 o Co2, 0A3 o Co3, 0A4 o Co4, 0A5
o Co5, 0A6 0 Co6.

22.1.2 Alarmas relacionadas

Etiqueta | Significado Motivo Accion Reinicio

FCO1... |Ejecucion de La entrada digital configurada |El compresor 1..4 esta |Automético - cuando los

FC06 [alarma de prueba |como Co1 .. Co6 nohasido |apagadoy los temporizadores de seguridad han
con recuperacion |activado por d1d, ... d4d time |temporizadores de terminado
automatica seguridad inician

LCO01... |Alarma de prueba (5 alarmas de prueba de El compresor 1..4 esta |Manual por medios:

LC06 |de ejecucion con [ejecucion saltaron en una desconectado - Controlador off-on
recuperacion hora. - Restablecer por teclado
manual - Restablecer por sistema de

monitoreo

22.1.3 Ejemplo

El: Bastidor con 2 compresores, con dispositivos de seguridad del compresor y circuito de
prueba para cada compresor:
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Compresor 1 en el relé 1: 0A1 = CPrl

Compresor 2 en el relé 2: 0A2 = CPrl

Seguridad para el compresor 1 en la entrada digital 1: iFO1 = 0A1

Seguridad para el compresor 2 en la entrada digital 2: iFO2 = 0A2

Circuito de prueba de funcionamiento para el compresor 1 en la entrada digital 3: iFO3 = Col
Circuito de prueba de funcionamiento para el compresor 2 en la entrada digital 4: iFO4 = Co2
Retraso de 2 segundos antes de sefializar la alarma y detener el compresor 1: d1d =2
Retraso de 2 segundos antes de sefializar la alarma y detener el compresor 2: d2d = 2

Cuando se inicia el compresor 1 (0 2), si en 2 segundos la entrada digital 3 (0 4) no esta
activada (funcion de prueba en ejecucién), se sefiala la alarma FCO1 y se para el compresor.

La alarma se recupera tan pronto como los temporizadores de seguridad del compresor
(encendido, apagado) se terminan y el compresor vuelve a estar disponible para la regulacion.
Después de 5 alarmas consecutivas, las alarmas pasan del reinicio automético al reinicio
manual y deben reiniciarse mediante el teclado, o apagando y encendiendo el controlador.

22.2 Funcién de proteccién contrainundaciones

Para garantizar la maxima seguridad de la planta, se activa un relé cuando no se pueden
encender los compresores, ya que estan bloqueados debido a los tiempos de seguridad o por
otros problemas o detenidos para el mantenimiento.

Esta salida se puede usar para bloquear la inyeccién de liquido a los armarios para evitar que
se inunden los colectores de succion.

El relé se desactivara una vez que los compresores puedan reiniciarse (ver esquema ').

LIQUID RECEIVER

~ CONDENSER

P i Lﬁ%

‘/ ‘/ HOT GAS
VALVE
COMPRESSOR &D

7!

SUPERHEAT

Para habilitar esta funcién, configure un relé mediante los parametros 0A2 0 0A3 0 0A40 A5 0
A6, como proteccion contra inundaciones, EI 0A4 = Liq, y luego conéctelo al dispositivo
externo que bloguea la inyeccién del armario.

NOTA: el relé configurado como protecciéon contra inundaciones se activa automaticamente
incluso cuando el controlador esta en modo de standby.
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NOTA

Si los compresores se activan en secuencia fija (Sty = no) y el compresor que debe activarse
esta bloqueado por temporizadores de seguridad, el relé configurado como proteccién contra
inundaciones se enciende hasta que finalizan los temporizadores de seguridad.

22.3 Supervision de sobrecalentamiento de succién

El controlador puede monitorear el sobrecalentamiento de succién y sefialar situaciones de
bajo recalentamiento, con una prealarma y umbrales de alarma.

De acuerdo con la configuracion, los compresores pueden detenerse en caso de alarma baja
de sobrecalentamiento, para preservar la integridad del compresor.

22.3.1 Deteccion de sobrecalentamiento de succion

Para detectar el
sobrecalentamiento  de
succion  una  sonda
auxiliar entre P3 (term.
38-42) o P4 (term. 22-
23) tiene que
configurarse como
sonda de temperatura
de sobrecalentamiento.
Para hacer esto
configure ASH9 = P3 o
P4.

El controlador calcula

Suction| Line

automaticamente el
sobrecalentamiento de
succion  utilizando el
valor de la sonda de
aspiracion P1 y la

7

SUPFEEHEAT

sonda configurada en el parametro ASH9.
El SH esta disponible después de 1 minuto desde que se esta ejecutando al menos un
compresor.

22.3.2 Baja sefializacion y acciones de sobrecalentamiento

El controlador puede indicar una prealarma de sobrecalentamiento bajo, solo advertencia y
alarma de sobrecalentamiento bajo, advertencia y regulacion de acuerdo con el parametro
ASH4.

Los mensajes de alarma y la regulacion se describen en la siguiente tabla

Etiqueta |Significado  |Causa Accién Recuperacion
PrSH  |Prealarma El sobrecalentamiento|Solo advertencia Automatica:
bajo es menos que: SH< cuando
sobrecalenta |[ASH2 + ASHO para sobrecalentamiento:
miento tiempo ASH1 SH>ASHO0+ASH2+1°C(2°F)
ALSH [Alarma bajo|El sobrecalentamiento|La regulacion depende de ASH4: |Automatica:
sobrecalenta |es menos que: SH<|ASH4 = no: regulacién no|cuando
miento ASH2 para tiempo|afectada. sobrecalentamiento:
ASH3 ASH4 = si: la regulacidn esta|SH> ASH5 + ASH2
detenida.
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22.4 Valvula de inyeccion de gas caliente

El controlador puede administrar una valvula de inyecciéon de gas caliente para aumentar el
sobrecalentamiento de succion. Ver la figura anterior.

22.4.1 Parametros

Un relé debe configurarse como vélvula de gas caliente: 0A2 0 0A3 0 0A4 0 0A5 0 0A6= HGi,

y

una sonda auxiliar entre P3 (term. 38-42) o P4 (term. 22-23) tiene que configurarse como

sonda de temperatura de sobrecalentamiento ASH9 = P3 o P4.

Luego los siguientes parametros:

ASH7 Valor de sobrecalentamiento para habilitar la valvula de inyeccién de gas caliente
(0.1a150°C/1a30°F)

ASH8 Diferencial para ASH7 (0.1a30.0°C/1a60°F)

22.4.2 Regulacién:

La regulacion respeta el siguiente esquema:

Sobrecalentamiento <ASH7 - ASH8 > HGi encendido
Sobrecalentamiento > ASH7 > HGi apagado
ASH7 < Sobrecalentamiento < ASH7 — ASH8 > Estado.

En donde SH = valor de SH

22.4.3 Condiciones especiales

a. Con ASH9 = nP: ninguna sonda configurada como sonda SH y un relé configurado
como HGi (valvula para inyeccion de gas caliente), el error de configuracion se
muestra como "sin Sonda para SH", y el relé configurado como HGi nunca se activa.

b.  Sila sonda utilizada para calcular la SH tiene un error, se genera la alarma de falla de
la sonda relacionada (P3 o P4) y el relé HGi no esta activado.
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23. Listade alarmas

Las condiciones de alarma se indican de la siguiente forma:
1. Activacion de una salida de alarma

2. Habilitacion del zumbador

3. Mensaje en la pantalla correspondiente
4. Log de la alarma: codigo y duracion

Véase también la tabla incluida en el apartado 23.3

|23.1 Tipos de alarmas y de sefializacién gestionados

23.1.1 A12: Alarma de configuracion

Los siguientes parametros de configuracion se controlan después de cada modificacion;

OA1l+ OA6 Configuracién de las salidas 2-6

p2C

Configuraciéon de la segunda sonda.

Si estos parametros se han configurado incorrectamente, se genera un mensaje de alarma:
en la pantalla superior aparece el coédigo A12, mientras que en la pantalla inferior se muestran
los mensajes siguientes:

salidas dGS)

Mens. Error Corrige
"Too Many dGS | Varios ©0Ai  han sido|e  Compruebe los parametros 0Aiy
salida™ (exceso de | programados como  dGs utilice una configuracion diferente de

(sistema Digital Scroll)

dGs.

""Too Many dGSt

Un pardmetro oAi ha sido

e  Compruebe los parametros oAi y

Error" (error de
configuracién de
6dG antes de

salida™ (exceso de | programado  como  dGst utilice una configuracion diferente de
salidas dGSt) (triacs para Digiltal Scroll) dGSt.
"Too Many 6dG | Varios ©0Ai  han sido|e  Compruebe los pardmetros oAiy
salida" (exceso de | programados como  6dG utilice una configuracion diferente de
salidas 6dG) (triacs para sistema Digital 6dG.
Scroll)
"'6dG bEForE El pardmetro oAi ha sido|e  Compruebe los parametros oAiy
dGS ConFig configurado como 6dG antes programe 6dG tras dGS.

de dGS

PrESEnt" (dGS
no presente)

dGS)

"dGSt OutPUt | Un parametro oAi ha sido |e  Compruebe los parametros oAiy
Error" (error programado  como  dGst utilice una configuracion distinta de
salida dGSt) (triacs para Digital Scroll) dGSt.

"dGS not Un oAi ha sido programado | e  Compruebe los parametros oAi y

como dGs (sistema Digital
Scroll)

utilice una configuracion distinta de
dGs.

"'dGSt not
PrESEnt" (dGS
no presente)

No se ha configurado la
salida digital del compresor
digital.

e  Compruebe los parametros oAiy
utilice una configuracion distinta de
dGS o de 6dG.

"'StE ConFIG
Error" (error
config. escalén)

Error de configuracion de la
carga (escalon)

. Un relé oA (i), ha sido programado
como compresor sin que ello haya
ocurrido con un relé previo oA (i-1). El
0Al = StP

""Fan ProbE not

de ventilador no
presente)

PrESEnt" (sonda

No se ha configurado
ninguna sonda para la
gestion del ventilador.

Compruebe los parametros FPb, P1C,
P2C, P3C y programe una sonda para
esta funcion.
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Mens. Error Corrige
"No P3 ProbE For | No se ha configurado | Compruebe los parametros LiPr, P3C,
Lin out” (ninguna | ninguna sonda para la | P4C y programe una sonda para esta
sondaP3para |funcion de inyeccion de | funcién.
salida inyeccion | lfiquido.

liquido)

"'no LoAdS For
rEGuLAtion"

(ninguna carga

para regulacién)

No se ha programado ningln
0A (i) como compresor o
ventilador

Compruebe las configuraciones de los
parametros 0Al, 0A2, 0A3, 0A4, 0A5y
0AB.

"ProbE tyPE For
dynAMic Set™
(tipo de sonda

para el punto de
ajuste dindmico)

Se ha programado una
corriente del transductor de
tensiébn para la funcién
“Dynamic set point for fan”
(punto de ajuste dinamico del
ventilador)

Configure una sonda de temperatura
para la funcién “Dynamic set point for
fan” mediante el parametro “dSEP”

""No ProbE For
dynAMic Set"
(ninguna sonda
para el punto de
ajuste dindmico)

No se ha programado
ninguna sonda para la
funcién “Dynamic set point for
fan” (punto de ajuste
dinamico del ventilador)

Configure una sonda de temperatura
para la funcién “Dynamic set point for
fan” (punto de ajuste dinamico del
ventilador), apdo. “dSEP”.

"'too MANY Se han programado varios .
InC1" (exceso de | oAi como inC1 (inversor para Cor?_pruebe,llos parametr?_s g’i,l, Y
inC1) el circuito de aspiracion 1) contigure solo uno como “int1-.
"No Controle los parametros AoF y 2AoF y
AnALoGUE out No se ha roaramado configurelos como "inC1".
For InC1" (falta | | _programa
de salida ninguna salida analégica
. como "inC1".
analdgica para
inC1)
"'too MANY Se han programado varios .
InC2" (exceso 0Ai como inC2 (inversor para Cor?pruebe'llos parametr(")_s g’;,l, y
de inC2) el circuito de aspiracién 2) contigure Solo uno como “int2".
"No Controle los pardmetros AoF y 2AoF y
ANnALOGUE out No se ha rogramado configurelos como "inC2".
For InC1" (falta ) | _ programa
de salida ninguna salida analdgica
S como "inC2".
analogica para
inC2)
"'too MANY Se han programado varios .
InC2" (exceso 0Ai como inF (inversor para Com_pruebe'los parametr(")_s 0,’,“ y
de inF) ventilador) configure s6lo uno como "inF".
“No Controle los parametros AoF y 2AoF y
ANnALOGUE out No se ha confiqurado configurelos como "inF".
For InF" (falta ) lid glu’ )
de salida ninguna  salida  analogica
S como "inF".
analogica para
InF)
""CPr Circuit
conFiG Error" El tipo de salidas no es Controle los parametros oA (i), CtyP y
(error compatible con los dos configure CtyP de manera diferente

configuracion
Circuito CPr)

circuitos de aspiracion

de Scr.

"And AO1 AO2
SAME

Se han usado
configuraciones idénticas
para los parametros AoF y

Configure AoF y 2AoF correctamente.
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Mens. Error Corrige
Function” (AO1 | 2AoF.
y AO2
desempefian
una funcion
idéntica)

Un relé se configura como
vélvula de inyeccion de gas
caliente (0A2 0 0A3 0 0A4 =
HGi), pero la sonda para

. Configure una sonda para detectar el
sobrecalentamiento mediante el
parametro ASH9 = P3 o P4.

e  Silavalvula de inyeccién de gas

no hay Sonda
Para SH

detectar el A . A
sobrecalentamiento se pasa caliente no esta presente, configure
por alto: ASH9 = nP 0A2 0 0A3 0 0A4 diferente de HGi.

23.1.2 EO1L, EO2L, alarma del presostato electrénico, secciones de
aspiracién 1y 2

Parametros

ELP (2ELP): Umbral del presostato electrénico, seccién 1 (y seccion 2): (-50°C + SETC; -
58°F + SETC; PA04 + SETC); valor de presion/temperatura que, una vez alcanzado, conduce
al apagado de todos los compresores. Este valor debe estar configurado algunos grados por
encima del valor del presostato mecanico de minima, para impedir la habilitacion mecéanica.

Acciones

Baja presion electronica: cuando la temperatura o la presion de aspiracion es inferior al valor
ELP (baja presion electrénica), todos los compresores se apagan. Con el aumento de la
presién/temperatura, el instrumento restablece el modo de funcionamiento estandar.

23.1.3 EOH1, EOL1, alarma presostato, aspiracion 1 y secciones de
condensacion

Bornes
ATENCION: ESTOS BORNES DEBEN ESTAR CONECTADOS A LA TENSION DE RED
Entrada del presostato de minima 1: 44-45, entrada del presostato de méxima: [45-46].

Parametros

iP10: Polaridad del presostato de minima: establece si la entrada se habilita aplicando (iP10
= cL) o quitando (iP10 = oP) la tension de red a los bornes.

iP09: Polaridad del presostato de maxima: establece si la entrada se habilita aplicando (iP10
= cL) o quitando (iP10 = oP) la tension de red a los bornes.

Acciones

Baja presion: cada vez que se habilitan las entradas, todos los compresores se apagan. El
instrumento restablece el modo de funcionamiento estandar una vez deshabilitada la entrada.
Si se producen PEn habilitaciones durante el tiempo PEi, solo es posible el restablecimiento
manual manteniendo presionada la tecla DOWN durante 3 segundos o apagando y volviendo a
encender el instrumento.

Alta presion: cada vez que se habilitan las entradas, todos los compresores se apagan y los
ventiladores se encienden. El instrumento restablece el modo de funcionamiento estandar una
vez deshabilitada la entrada. Si se producen PnF habilitaciones durante el tiempo PiF, solo es
posible el restablecimiento manual manteniendo presionada la tecla DOWN durante 3
segundos o apagando y volviendo a encender el instrumento.
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23.1.4 EOL2, alarma presostato, aspiracion 2

Bornes

ATENCION: ESTOS BORNES NECESITAN UN CONEXION DE TENSION LIBRE

Configure iFO7 o iFO8 como entradas del presostato de minima 2: 44-45, entrada del presostato
de maxima: [45-46].

Pardmetros

iP10: Polaridad del presostato de minima: establece si la entrada se habilita aplicando (iP10
= cL) o quitando (iP10 = oP) la tension de red a los bornes.

iP09: Polaridad del presostato de maxima: establece si la entrada se habilita aplicando (iP10
= cL) o quitando (iP10 = oP) la tensién de red a los bornes.

Acciones

Baja presion: cada vez que se habilitan las entradas, todos los compresores se apagan. El instrumento
restablece el modo de funcionamiento estandar una vez deshabilitada la entrada. Si se producen PEn
habilitaciones durante el tiempo PEi, solo es posible el restablecimiento manual manteniendo
presionada la tecla DOWN durante 3 segundos o apagando y volviendo a encender el instrumento.
Alta presion: cada vez que se habilitan las entradas, todos los compresores se apagan y los
ventiladores se encienden. El instrumento restablece el modo de funcionamiento estandar una
vez deshabilitada la entrada. Si se producen PnF habilitaciones durante el tiempo PiF, solo es
posible el restablecimiento manual manteniendo presionada la tecla DOWN durante 3
segundos o apagando y volviendo a encender el instrumento.

23.1.5 EA1l + EA6: Alarmas de sequridad de compresores y ventiladores.

Bornes

ATENCION: ESTOS BORNES REQUIEREN UNA CONEXION SIN TENSION

Los bornes (de 13 a 18) realmente utilizados dependen del nimero de cargas. Las
protecciones de compresores y ventiladores estan conectadas a estas entradas. Cuando se
alimenta una de las protecciones (por ejemplo, por falta de aceite, sobrecalentamiento, etc.), la
carga correspondiente se desactiva.

Parametros
iP01, iP02, iPO3, iP04, iP05, iP06: establece si la entrada se habilita por cierre (cL) o para
apertura (= oP) de los bornes.

Acciones
Cada vez que se activa una entrada, la salida correspondiente se apaga.

Recuperacion

La recuperacion tienen lugar en funcién del parametro ALMr :

Con ALMr = no, el instrumento restablece el modo de funcionamiento estandar una vez
deshabilitada la entrada.

Con ALMr = yES, la puesta a cero de las alarmas de compresores y ventiladores tiene lugar en
modo manual. Presione la tecla DOWN () durante 3 segundos.

23.1.6 P1, P2: alarmas averia sonda

Se genera por un fallo en la sonda P1, P2, P3 o P4.
En caso de averia en P2, el nimero de ventiladores accionados depende del parametro SPr.
En caso de averia en P2, el nimero de ventiladores accionados depende del parametro FPr.

En caso de uso de las sondas P3y P4 para el punto de ajuste dinamico
La funcién esta deshabilitada y solo se utiliza el punto de ajuste estandar.

Recuperacion
Automatica, simultdneamente a la reactivacion de la sonda.
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23.1.7 C1HA, C1LA, C2HA, C2LA F-HA, F-LA Alarmas de alta v baja
presion (temperatura) para compresores o ventiladores

La alarma indica que la presion (o la temperatura) esta fuera de los limites establecidos por los
parametros LAL y HAL para los compresores y LAF -HAF para los ventiladores.

Los parametros tAo y AFd establecen el desfase entre la condiciébn de alarma y su
sefializacion.
Accion

La alarma se sefiala mediante una accion estandar. Las salidas no cambian.

23.2 Silenciamiento del zumbador

Presione una tecla cualquiera para silenciar el zumbador durante una condicién de alarma.
Mantenga presionada la tecla durante méas de tres segundos para desactivar el relé de alarma
durante una condicion de alarma.

23.3 Condiciones de alarma: tabla de resumen

Codigo[ Descripcion Causa Accion Reinicio
E01L |Presostato de|Presion Todos los|Automatico, cuando la
(E02L) [minima, /temperatura compresores del[presién/temperatura supera el valor
aspiracién  1linferiores al valor|circuito 1 (o 2) se|ELP (ELP2)
(aspiracién 2) |ELP (ELP2). apagan. Los
ventiladores no se
modifican.
EOL1 ([Presostato de|Entrada del|Todos los|Automético(si el nuimero de
(EOL2) [minima, presostato de[compresores delfhabilitaciones es inferior a PEn en el
aspiracién  1{minima delfcircuito 1 (o 2) selintervalo PEi) cuando la entrada esta
(aspiracién 2) |circuito 1 (o 2)|apagan. deshabilitada.
activo Ventiladores no|El funcionamiento de los
modificados. compresores se restablece segun el

algoritmo de trabajo.
Manual(en caso de PEn
habilitaciones en el intervalo PEi)

Si la entrada esté deshabilitada:
mantenga presionada la tecla Restart
(DOWN) durante 3 segundos o
apague y vuelva a encender el
instrumento.

El funcionamiento de los
compresores se restablece segin el
algoritmo de trabajo.
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Cadigo[ Descripcion Causa Accion Reinicio
EOH |Alarma del|Entrada del{Todos los|Automatico(si el nuimero de
presostato de|presostato de|compresores estan|habilitaciones es inferior a PEn en el
maxima maxima activo apagados. intervalo PEi) cuando la entrada esta
Todos los|deshabilitada.
ventiladores  estan|El funcionamiento de los
encendidos. compresores y de los ventiladores se
restablece segun el algoritmo de
trabajo.
Manual(en caso de PEn
habilitaciones en el intervalo PEi)
Si la entrada esta deshabilitada:
mantenga presionada la tecla Restart
(DOWN) durante 3 segundos o
apague y vuelva a encender el
instrumento.
El funcionamiento de los
compresores y de los ventiladores se
restablece segun el algoritmo de
trabajo.
P1 Alarma averia|Sonda averiada o|La habilitacién de[Automatica, simultineamente a la

sonda P1 fuera de rango los compresores se|reactivacion de la sonda.
realiza en funcion
de los parametros
SP3 0 PoPr.
P2 Alarmas Sonda averiada o|Los ventiladores se[Automatico, simultineamente a la
averia sonda|fuera de rango habilitan en funcion|reactivacion de la sonda.
P2 de los parametros
FPr.
P3 Alarma averia|Sonda 3 averiada|Si P3 se utiliza para|Automatico, simultaneamente a la
sonda P3 o fueraderango |el circuito 2, los|reactivacion de la sonda.
compresores se
habilitan seguin
2SPr.
Las funciones de la
tercera sonda estan
deshabilitadas.
P4 Alarma averia|Sonda P4|Las funciones de la|Automatico, simultaneamente a la
sonda P4 averiada o fuera|cuarta sonda estan|reactivacion de la sonda.
de rango deshabilitadas.
P5 Alarma averia |Sonda P5 Las funciones de la [Automatico, simultaneamente a la
sonda P5 averiada o fuera |quinta sonda estan [reactivacion de la sonda.
de rango deshabilitadas.
EA1 |Alarma Habilitacion la cargalLa recuperacion tiene lugar en
EA2 [seguridad entrada correspondiente funcién del pardmetro ALMr :
EA3 |cargas compresor/ventila |estd  desactivada.|Con ALMr = no, el instrumento
EA4 dor de seguridad. |(en el caso de los|restablece el modo de
EA5 NOTA: en el caso|compresores de|funcionamiento estandar una vez
EA6 de los|escalones, todos los|deshabilitada la entrada.
compresores de|relés conectados a|Con ALMr = yES, la recuperacion de
escalones, hay|la entrada estan|las alarmas de compresores y
que utilizar una|deshabilitados). ventiladores se realiza en modo

entrada para cada

compresor.

manual. Presione la tecla DOWN ()
durante 3 segundos.
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Cadigo[ Descripcion Causa Accion Reinicio

C1-LA |Alarma de[Presién o|solo sefializacién Automatico: tan pronto como la
presién temperatura  de presién o la temperatura alcanzan el
(temperatura) |aspiracion inferior valor (LAL+histéresis).
minima -lal (histéresis = 0,3 bares 0 1°C)
Seccion de los|valor LAL
compresores:

F-LA [Alarma de[Presién o|solo sefializaciébn ~ [Automético: tan pronto como la
presion temperatura  de presién o la temperatura alcanzan el
(temperatura) |condensacion valor (LAF+histéresis).
minima -|inferior al (histéresis = 0,3bar 0 1°C)

Seccion de los|valor LAF
ventiladores:

C1-HA Alarma de[Presién o|solo sefializaciébn ~ [Automético: tan pronto como la
presion temperatura presién o la temperatura alcanzan el
(temperatura) |aspiracion valor (HAL+histéresis).
maxima -|superior al (histéresis = 0,3bar 0 1°C)

Seccién de los|valor HAL
compresores:

F-HA |Alarma de[Presion o|Variable en funcién|Automatico: tan pronto como la
presién temperatura  de|del parametro HFC [presion o la temperatura alcanzan el
(temperatura) |condensacion valor (HAF+histéresis).
maxima -|superior al (histéresis = 0,3 bares 0 1°C)
Seccién de los|valor HAF
ventiladores:

A5 Alarma de|Entrada habilitada [solo sefializacién Automatico, al mismo tiempo que la
nivel del deshabilitacién de la entrada
liquido

A12  |Alarmas de|Véase el apartado
configuracion [18.1

A14  |Alarma de|Una carga se|- solo sefializacion |Manual: poner a cero las horas de
mantenimient |mantiene en funcionamiento del compresor
o de cargas funcionamiento (Véase el apartado 13 Horas de

durante la hora funcionamiento de las cargas)
programada en el
parametro SEr

EA Alarma La entrada dig.|solo sefializacion  |Automético, al mismo tiempo que la

externa configurable deshabilitacion de la entrada
programada como
EA esta activa

InF Alarma del|lLa entrada dig.|La salida anal6gicalAutomatico, al mismo tiempo que la
ventilador del|configurable configurada como|deshabilitacién de la entrada
inversor programada como|INF esta apagada.

EA esta activa

FC01 |Ejecucion de|La entrada digital[El compresor 1..4|Automatico - cuando los

alarma de|configurada como|esta apagado y los|temporizadores de seguridad han

FC04 |prueba con|Col .. Co6 no haltemporizadores de|terminado
recuperacion |sido activado por|seguridad inician
automatica did, ... d4d time

LCO1 [Alarma de[5 alarmas de(El compresor 1..4(Manual por medios:

prueba de|prueba de|esta desconectado | - Controlador off-on

LC06 [ejecucion con|ejecucién saltaron - Restablecer por teclado
recuperacion |en una hora. - Restablecer por sistema de

manual

monitoreo
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Cadigo[ Descripcion Causa Accion Reinicio
PrSH [Prealarma El Solo advertencia Automatica:
bajo sobrecalentamien cuando sobrecalentamiento:
sobrecalenta [to es menos que: SH>ASHO+ASH2+1°C(2°F)
miento SH< ASH2 +
ASHO para
tiempo ASH1
ALSH |Alarma  bajo|El La regulacién|Automaética:
sobrecalenta [sobrecalentamien |depende de ASH4: [cuando sobrecalentamiento:
miento to es menos que:(ASH4 = no:[SH> ASH5 + ASH2
SH< ASH2 para|regulacion no
tiempo ASH3 afectada.
ASH4 = sit la
regulacion estd
detenida.

24. Caracteristicas técnicas

Envolvente: PC/PC+ABS auto extinguible.
Dimensiones: 4 médulos DIN 70x135 mm con conectores macho y hembra, profundidad 60
mm.
Montaje: Guia DIN montada en guia DIN omega (3).
Proteccién: NEMA - UL 50e: Uso en interior, recipiente de tipo 1; Cuerpo: IP20.
Alimentacion: 230 V ca +10%. 50-60 Hz o 115 V ca +10%. 50-60 Hz o 24 V ca +10%. 50-60
Hz
Categoria de sobretension: Il.
Potencia nominal: 6VA max.
Tension impulsiva nominal: 4000V.
Pantalla: LED rojo con 4 digitos y 4 LED naranjas de 4 cifras.
Clase de software: A.
Bornero: regleta de bornes de acoplamiento, cableado de < 2,5 mm? Fuerza maxima de
apriete: 0,5Nm.
Mantenimiento de datos: en memoria no voléatil (EEPROM).
Tipo de accién: 1B.
Nivel de contaminacién: 2.
Condiciones operativas de temperatura: -10+60°C.
Temperatura de almacenamiento y envio: -40+85 °C.
Humedad relativa: 20-85% (sin condensacion).
Resolucion: 0,1 °C; 1°F; 0.1 bares; 1 PSI,
Precision (temp. ambiente 25°C): + 0,7°C * 1 cifra.
Entradas: hasta 4 para las sondas NTC o hasta 3 para el transductor de 4+20 mA o hasta 0,5
+4.5 Vcc.
Entradas digitales: hasta 8 sin tension, 2 entradas para tension de red
Salidas relé: 6 relés SPST, Clasificacion segun UL60730
Resistivo 3A, 240VAC 50K ciclos
Inductivo (G.P.) 3A, 240VAC ciclos 30K
Carga del motor 240VAC, 1/8 hp (1.9FLA/11.4LRA), ciclos 30K
Funcién piloto 180VA, 240VAC ciclos 30K
Amperaje maximo: 12A regleta de bornes de acoplamiento, 14A otros tipo.
Salida analégica: 2 x 4+20 mA o 0+10 V, SELYV, Circuito de Energia Limitada <15W.
Precision salida analdgica: 3% respecto a la escala entera.
Salida serial: RS485 estandar.
Protocolo de comunicacion: ModBus — RTU.
Finalidad del controlador: Controlador operativo.
Proteccién contra las descargas eléctricas: Dispositivo para incorporar en equipos de clase |
yloll.
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Teclado VC660

Envolvente: ABS autoextinguible.

Dimensiones: frontal 64x164 mm,; profundidad 23 mm.

Montaje: montaje de panel de 56x72 mm con dos tornillos @ 3x2 mm. Distancia entre los
orificios: 40 mm.

Proteccién: NEMA - UL 50e: Uso en interior, recipiente de tipo 1 IP20; Proteccién frontal:
IP65.

Alimentacion: desde el médulo de potencia XC660D, 12V, 100mA max, SELV, circuito de
energia limitada.

Pantalla: 4 digitos, LED rojos y 4 digitos, LED naranjas.

Salida opcional: zumbador.

Tipo de accién: 1B.

Nivel de contaminacion: 2.

Condiciones operativas de temperatura: -10+60°C.

Temperatura de almacenamiento y envio: -40+85 °C.

Finalidad del controlador: Controlador operativo.

Proteccién contra las descargas eléctricas: Dispositivo para incorporar en equipos.
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25. Parametros — Valores predefinidos

Cédigo | Valores Menli Descripcién de los pardmetros Limites
StC1 -10,0 Prl | Punto de ajuste para los compresores LSE = HSE
StC2 -30,0 Prl | Punto de ajuste para compresores, circuito 2 2LSE + 2HSE
SEtF 35,0 Prl | Punto de ajuste para los ventiladores LSF = HSF
Configuracién de la carga 1: nu - CPr1 - CPr2 - StP - dGS - 6dG -
OAl CPr Pr2 dGSt-InC1-InC2 - FAn - InF - LIn - ALr -
Lig-HGi
Configuracion de la carga 2: nu - CPr1 - CPr2 - StP - dGS - 6dG -
OA2 CPr Pr2 dGSt-1InC1-InC2 - FAn - InF - LIn — AIr —
Liq-HGi
Configuracion de la carga 3: nu - CPr1 - CPr2 - StP - dGS - 6dG -
OA3 CPr Pr2 dGSt-InC1-InC2 - FAn - InF - LIn— Alr—
Lig-HGi
Configuracion de la carga 4 nu - CPr1 - CPr2 - StP - dGS - 6dG -
OA4 FAN: Pr2 dGSt - InC1 - InC2 - FAn - InF - LIn - ALr—
Liq-HGi
Configuracion de la carga 5: nu - CPr1 - CPr2 - StP - dGS - 6dG -
OA5 FAN Pr2 dGSt-InC1-InC2 - FAn - InF - LIn - ALr-
Liq-HGi
Configuracion de la carga 6: nu - CPr1 - CPr2 - StP - dGS - 6dG -
OA6 FANn Pr2 dGSt - InC1 - InC2 - FAn - InF - LIn - ALr—
Lig-HGi
CtyP SPo Pr2 | Tipo de compresor SPo, dPo, Scr
StP SPo Pr2 | Polaridad de salida de la vélvula OP-CL
PC1 20 Pr2 | Circuito del compresor 1 0+ 100
PC2 20 Pr2 | Circuito del compresor 2 0+100
PC3 20 Pr2 | Circuito del compresor 3 0+100
PC4 20 Pr2 | Circuito del compresor 4 0+ 100
PC5 20 Pr2 | Circuito del compresor 5 0+100
PC6 20 Pr2 | Circuito del compresor 6 0+100
Tipo de gas refrigerante 122=R22; r134=134, r404=R404A; - 407A =
r407A; 407C= r407C; 407F= r407F; 410= r410;
FtyP 404 Pr2 507=R507; CO2= CO2; r32 =r32; 1290 = r290;
r448 = r448A; r449 = r449A, r450 = r450A, 1513=
1513; 1234 = r1234ze
Sty Si Pr2 | Tipo de secuencia de los compresores no - si
Rot Si Pr2 | Tipo de secuencia de los ventiladores no - si
P1C cur Pro Sogtfguracién de la sonda P1 (4/20 mA, 0-5 nP - Cur - tEn - ntc
deteccion 4 mA 0 0,5 V para la sonda P1 (-1.0 + PA20)BAR; (-15 + PA20)PS]; (-100 +
PAO4 0,5 Pr2 PA2OJKPA
PA20 11,0 Pro deteccion 20 mA 04,5 V para la sonda P1 (PA04 +61.0)BAR; (PA04 + 885)PSI; (PA04 +
6100)KPA
Offset de la sonda P1 -12.0+12.0(°C); -20+20 (°F); 12.0+12.0 (bar); -
CAL | 00 | Pr2 200+200 (PSI) -999:999 (kPA)
P2C cur Pr2 So:{guracién de la sonda P2 (4/20 mA, 0-5 nP-Cur-tEn - ntc
deteccion 4 mA 0 0,5 V para la sonda P2 (-1.0 + FA20)BAR; (-15 + FA20)PSI; (-100 +
FA04 0,0 Pr2 FAZ0KPA
FA20 30,0 Pr2 deteccion 20 mA 04,5 V para la sonda P2 (FAO4 +61.0)BAR; (FA04 + 885)PSI; (FA04 +
6100)KPA
Offset de la sonda P2 -12.0+12.0(°C); -20+20 (°F); 12.0+12.0 (bar);
FCAL | 00 | Pr2 -200+200 (PSI)-999+999 (KPA)
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Coédigo | Valores Ment  Descripcién de los parametros Limites
P3C np Pro \(./‘,orr]\tf(l:g;uracmn de la sonda P3 (4/20 mA, 0-5 nP - Cur - tEn — ntc - nt86
deteccion 4 mA 0 0,5 V para la sonda P3 (-1.0 = FA20)BAR; (-15+ FA20)PSI; (-100 +
3P04 -0,5 Pr2 FAZO)KPA
3P20 11,0 P2 deteccion 20 mA 04,5 V para la sonda P3 (3P04 + 61.0)BAR; (3P04 + 885)PSI; (3P04 +
6100)KPA
Offset de la sonda P3 -12+12(°C); -20+20 (°F); 12+12(BAR);
o3 0.0 | Pr2 200+200(PS]) -999+999(kPA)
Programacion de la sonda P4 (NTC 10K, 86K nP - ntc - nt86 - ntcH
PaC | nP | Pr2 | NTC10K-150°C)
04 0,0 Pr2 | Offset de la sonda P4 -12+12(°C) -20+20(°F)
Programacion de la sonda P5 (NTC 10K, 86K nP - ntc - nt86 - ntcH
PSC | nP | Pr2 I NTC10K-150°C)
05 0,0 Pr2 | Offset de la sonda P5 -12+12(°C) -20+20(°F)
np Pro Seleccion de la sonda para el segundo nP-P1-P2-P3
2CPb circuito de aspiracién
FPb P2 Pr2 | Configuracion de la sonda para ventilador nP-P1-P2-P3
Funcion de entrada digital configurable 1 nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OAG -
iFO1 0Al Pr2 | (terminales 13-14) InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL - Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
Funcién de entrada digital configurable 2 nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iFO2 0A2 Pr2 | (terminales 13-15) InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL — Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
Funcién de entrada digital configurable 3 nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iFO3 0A3 Pr2 | (terminales 16-17) InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL - Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
Funcion de entrada digital configurable 4 nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OAG -
iFO4 0A4 Pr2 | (terminales 16-18) InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL — Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
Funcién de entrada digital configurable 5 nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iFO5 0A5 Pr2 | (terminales 19-20) InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL - Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
Funcién de entrada digital configurable 6 nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iFO6 0A6 Pr2 | (terminales 19-21) InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL - Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
Funcion de entrada digital configurable 7 nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OAG -
iFO7 ES Pr2 | (terminales 22-23) InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL - Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
Configurable digital input 8 function nu - OA1- OA2 - OA3 - OA4 - OA5 - OA6 -
iFO8 LL Pr2 | (terminals 22-24): InF -LP1-LP2-HP-ES-OFF-LL-SIL-
EAL - Co1 - Co2 — Co3 — Co4 — Co5 — Cob
: Polaridad de la entrada de seguridad para la OP-CL
1P01 cb | P2 | cargat (13-14):
iP02 clL Pro Polaridad de la .entrada de seguridad para la OP-CL
carga 2 (13-15):
P03 clL Pro Polaridad de la .entrada de seguridad para la OP-CL
carga 3 (16-17):
iP04 L Pro Polaridad de la .entrada de seguridad para la OP-CL
carga 4 (16-18):
iPOS5 clL Pro Polaridad de la .entrada de seguridad para la OP-CL
carga 5 (19-20):
) Polaridad de la entrada de seguridad para la OP-CL
1P06 cb | P12 | carga6 (19-21):
. Polaridad de la entrada digital configurable OP-CL
iPO7 cL Pr2 HF (22-23):
. Polaridad de la entrada digital configurable OP-CL
iPO8 cL Pr2 i0F (22-24):
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Cédigo | Valores Menl

Descripcion de los parametros

Limites

Polaridad de la alarma de presostato de

OP-CL

iP09 cL Pr2 maxima (bomes 45-46)
iP10 cl Pro Pglgndad de la alarma de presostato de OP-CL
minima (bornes 44-45)
d1d 0 Pr2 Entradgldlgltal configurada como retraso de 0+ 255 (seg)
activacion de 0A1 o Co1
d2d 0 pro Ent_radg’dlgltal configurada como retraso de 0 + 255 (seg)
activacion de 0A2 o Co2
dad 0 Pro Ent_radg’dlgltal configurada como retraso de 0 + 255 (seg)
activacion de 0A3 o0 Co3
Entrada digital configurada como retraso de 0 + 255 (seg)
dad 0 Pr2 activacion de 0A4 o0 Co4
d5d 0 Pr2 Entradgldlgltal configurada como retraso de 0+ 255 (seg)
activacion de 0A5 o0 Co5
ded 0 Pr2 Entradgldlgltal configurada como retraso de 0+ 255 (seg)
activacion de 0A6 o0 Cob
did 20 Pro AIa~rm_a d(la’nllvel de liquido, retraso 0 + 255 (min)
sefializacion:
didA 20 Pr2 | Alarma externa, retraso sefializacion: 0 + 255 (min)
ALMr no: Pro Puesta a cero manual de las alarmas no - si
compresor/ventilador
Unidad de medida de la visualizacion: tMP - PrS
dEv thr Pr2 presidn o temperatura
CF °C Pr2 | Unidad de medida de la temperatura: °C-°F
PMU Bar Pr2 | Unidad de medida de presion: BAr - PSI - PA
rES dE Pr2 | Resolucién para pantalla y pardmetros en-dE
dFE no: Pr2 | Activacion del filtro de presion no - si
dEUL tPr Pro Pantalla superior: seleccion de presion o tMP - PrS
temperatura
dsp2 P2 Pro i\r/1|fseuriao“rzacm predefinida de la pantalla nu-P1-P2-P3-P4-StC1 - StC2 - SELF
dEU?2 tPr Pro Pantalla superior: seleccion de presion o tMP - PrS
temperatura
Pbd 5 Pr2 Banda proporcional para la regulacién de los 0.1+30.0(°C); 1+50 (°F); 0.1+10.0(BAR);
compresores, aspiracion 1 1+150(PSI) 10+1000(KPA)
Offset de banda, aspiracion 1 -12.0+12.0(°C) -20+20(°F)
rs 0,0 Pr2 -12.0+12.0(BAR); -200+ 200(PSI)
-999+999(KPA)
inC 500 Pr2 | Tiempo toral, aspiracion 1 0+999s
50 Pro Banda proporcional para la regulacion de los 0.1+30.0(°C); 1+50 (°F); 0.1+10.0(BAR);
2Phd ' compresores, aspiracion 2 1+150(PSI) 10+1000(KPA)
Offset de banda, aspiracion 2 -12.0+12.0(°C) -20+20(°F)
2rS 0,0 Pr2 -12.0+12.0(BARY); -200+ 200(PSI)
-999+999(KPA)
2inC 500 Pr2 | Tiempo total, aspiracion 2 0+999s
Tiempo de funcionamiento del inversor a la 0+255s
t 60 Pr2 | capacidad maxima antes de la puesta en
marcha de una nuevo carga
Tiempo de funcionamiento del inversor a la 0+255s
toF 5 Pr2 | capacidad maxima antes de la puesta en
marcha de una nueva carga
Ahorro energético para regular los -50+50(°C) -90+90(°F)
ESC 0,0 Prl | compresores -20+20(BAR) -300+300(PSI)
-2000+2000(KPA)
Ahorro energético para regular los -50 +25,5° (°C) -90 + 50° (°F)
2ESC 0,0 Prl | compresores, circuito 2 -20+20(BAR) -300+300(PSI)

-2000+2000(KPA)
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Codigo | Valores Ment Descripcion de los parémetros Limites
Retraso minimo entre dos encendidos 0 + 255 (min)
Onon 5 pr2 sucesivos del mismo compresor.
OFEOn 5 Pro Retraso entre el gpagado y la nueva puesta 0 + 255 (min)
en marcha del mismo compresor
don 1:00 Pro Retraso entre dos activaciones sucesivas de 0+99,5(min. 10's)
cargas diferentes
doF 0:10 pro Retraso entre QOS apagados sucesivos de 0+99,5(min. 10s)
compresores diferentes
donF 00:30 Pro Tiempo minimo durante el cual una fase 0+99,5(min. 10s)
permanece activa
Tiempo maximo durante el cual una fase 0+24(h)
MAon 0 Pr2 permanece activa
FdLy no: Pro el Iretraso ‘don” también esta activo para la no - si
primera demanda.
FdLE no: Pro el Iretraso ‘doF” esta activo también para el no - si
primer apagado.
odo 20 Pro Retrasq de regulacion en el momento del 0+255(s)
encendido
} Punto de ajuste minimo (compresores) -50 +HSE(°C) -58+HSE(°F)
LSE | 400 | Pr2 PAO4+HSE(BAR PSI,KPA)
Punto de ajuste maximo (compresores) LSE+150(°C) LSE+302(°F)
HSE | 100 | Pr2 LSE+PA20(BAR,, PSI, KPA)
) Punto de ajuste minimo de los compresores -50+2HSE(°C) -58+2HSE(°F)
2LSE 40,0 pr2 para el circuito 2: 3P04+2HSE(BAR,PSI,KPA)
Punto de ajuste méximo de los compresores LSE+150(°C) LSE+302(°F)
2HSE 10 pr2 para el circuito 2: LSE+3P20(BAR, PSI, KPA)
Lit 90,0 Pr2 | Punto de ajuste para inyeccion de liquido 0 +180° (°C) 32 = 50° (°F)
Lid 10,0 Pr2 | Histéresis para inyeccion de liquido 0,1+255°(°C) 1 +50° (°F)
LiPr np Pro ﬁ:lljciegglon de la sonda para la inyeccion de nP-P3-P4
Pb 50 Pr2 Banda proporcional para la regulacion del 0,1+30(°C); 1+50 (°F); 0,1+10.0(BAR);
' ventilador 1+150(PSI) 10+1000(KPA)
Histéresis de ahorro energético para la -50 + 25,5° (°C) -90 + 50° (°F)
ESF 0,0 Pr2 | regulacién del ventilador -20+20(BAR) -300+300(PSI)
-2000+2000(KPA)
Offset de banda para la regulacion del -50 +25,5° (°C) -90 + 50° (°F)
PbES 0,0 Pr2 | ventilador en ES -20+20 (BAR) -300+300(PSl)
-2000+2000 (KPA)
Fon 30 Pro Retraso gntre las gctlvamones sucesivas de 0+255(s)
dos ventiladores diferentes
FoE 15 Pr2 Retr_aso entre ‘Ios apagados sucesivos de dos 0+255(s)
ventiladores diferentes
Punto de ajuste minimo (ventilador) -50 =HSF(°C); -58+HSF(°F);
LSF | 100 | Pr2 FAO4+HSF(BAR, PSI , KPA)
Punto de ajuste méximo (ventilador) LSF+150(°C) LSF+302(°F) LSF+FA20
HSF 50,0 Pr2 (BAR, PSI, KPA)
Retraso de la alarma de la sonda del 0 + 255 (min)
PAO 30 Pr2 encendido
} Limite inferior de regulacion de la alarma de -50+HAL(°C); -58+HAL(°F);
LAL | 400 | Prl | osion (compresores) PAO4+HAL(BAR , PSI , KPA)
HAL 10,0 Pri lel?ei superior de regulacion de la alarma de | LAL+150(°C) LAL+302(°F) LAL+PA20(BAR
presidn (compresores) , PSI, KPA)
tAo 15 Pri Retraso de la alarma de presion/temperatura 0 + 255 (min)
(compresores)
} Umbral del presostato electronico: -50 +STC1(°C); -58+STC1(°F);
ELP | -450 | Pr2 PA4+STC1(BAR , PSI, KPA)
2LAL -50,0 Pr2 | Limite inferior de la regulacién de la alarma -50 +HAL(°C); -58+HAL(°F);
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Cédigo  Valores | Ment |

Descripcion de los parametros

Limites

de presién, aspiracion 2

3PA4+HAL(BAR, PSI, KPA)

Limite superior de la regulacion de la alarma

2LAL=150(°C); 2LAL=302(°F);

2HAL | 20,0 | Pr2 | 4o oresion, aspiracién 2 2LAL+3P20BAR , PSI, KPA)
2tA0 100 Pro Retrasqlde la alarma presion/temperatura, 0 + 255 (min)
aspiracion 2
} Umbral del presostato electronico, aspiracion -50+STC2(°C) -568+STC2(°F)
2ELP | 500 | Pr2 1, 3P04+STC2(BAR, PSI , KPA)
SEr 999 Pro Regylacmr) dela a’Ia_rma de hora de 1+ 999 (0 = deshabilitado) (10 horas)
funcionamiento (décimas de hora)
o e ”
PEN 5 Pro N. maximo de habilitaciones del presostato 0+15
de minima
PEI 60 Pro Tlgmpo de habilitaciones del presostato de 0 + 255 (min)
minima
spr 1 Pr2 Numero de compresores encendidos con 0+6
sonda defectuosa.
VT e +
2PERN 5 Pr2 N. M’a?(lmo de hablll’namones del presostato 0+15
de minima, aspiracion 2
2PE| 60 Pro Tlgmpo de h‘abll_lt’amones del presostato de 0 + 255 (min)
minima, aspiracion 2
2SPr 1 Pro Ndmero de compresores encendldos con 0+6
sonda defectuosa, aspiracion 2.
dtL 110.0 Pr2 | Umbral de alarma de alta temperatura DLT 0+180°C  32+356°F
dLd 5 Pr2 | Retardo de alarma de alta temperatura DLT 0+15 (min.)
15.0 Pr2 Diferencial para recuperacion alarma de alta
dLH ) temperatura DLT 0.1+25.5°C  1+50°F
dtLi nP Pr2 | Seccion de sonda para DLT control nP-P3-P4-P5
50 Pr2 Porcentaje de trabajo inverter/digital en caso
dtLP de alarma DLT 0+80(%)
dtLF YES Pr2 | Apagado de compresores por alarma DLT no - yES
POPr 50 Pro Cap_ac@gd ocupado con fallo sonda 0+100
aspiracion 1
Regulacion de la alarma de baja presion -50 +HAF(°C); -58+HAF(°F);
LAF | 0.0 | Prl | wentilador) FAO4+HAF(BAR , PSI , KPA)
Regulacion de la alarma de alta presion LAF+150(°C) LAF+302(°F) LAF+FA20(BAR
HAF | 60,0 | Prl | wenilador) _PSI, KPA)
AFd 5 Pr2 | Retraso de la alarma de presién 0 + 255 (min)
HFc si Pro Apagado de_l’compresor en caso de alarma no - si
de alta presion (temperatura)
Intervalo entre el apagado de dos 0+255(s)
dHF 5 Pr2 | compresores con alarma de alta presion
(temperatura)
e ——— —
PnE 5 Pr2 N. maximo de habilitaciones del presostato 0+15
del ventilador
PiE 60 Pro Tlempo de habilitacion del presostato de los 0 + 255 (min)
ventiladores
EPr 1 Pro Ventilador encendido en caso de averia la 0+6
sonda
ASHO 5 Pro Diferencial para prealarma de 0.1t030.0°C/ 1 to 60°F
sobrecalentamiento baja
ASH1 240 Pro Retardo para slenallzarl prealarma de 0+255 seg
sobrecalentamiento baja
ASH?2 5 Pro Umbral dg'alarma de sobrecalentamiento de 0.1+15.0°C/ 1+30°F
baja succién
ASH3 120 Pro Retardo para slenallzarlalarma de 0+255 seg
sobrecalentamiento bajo
ASH4 no Pro Apagar los compresores con poca alarma de No, Si

sobrecalentamiento

1594001860 XC660D SP r3.5 18.11.2020

XC660D

58/60




Cédigo | Valores Menl

Descripcion de los parametros
Diferencial para reiniciar la regulacion
después de una alarma de

Limites
0.1+15.0°C/ 1+30°F

ASHS 5 pr2 sobrecalentamiento baja con parada del
compresor
ASH6 1 Pr2 Retraso para reiniciar la regulacion después 0+255 min

del sobrecalentamiento> ASH2 + ASH5

ASH7 10 Pr2

Valor de sobrecalentamiento para habilitar la
valvula de inyeccion de gas caliente

0.1+30.0°C/ 1+60°F

ASH8 2 Pr2

Diferencial para ASH7

0.1+15.0°C/ 1+30°F

ASH9 nP Pr2

Seleccion de sonda para supervision de
sobrecalentamiento

nP(0) - P3(1) - P4(2)

dSEP nP Pr2

Funcion del punto de ajuste dinamico
habilitada

nP-P3-P4

dSES 35,0 Pr2

Programacion de la temperatura externa para
funcién PUNTO DE AJUSTE DINAMICO

-50 + 150 (°C) -58 + 302 (°F)

dSEb 10,0 Pr2

Banda proporcional PUNTO DE AJUSTE
DINAMICO

50 + 50(°C) -90 = 90 (°F)

dSEd 0,0 Pr2

Histéresis para el punto de ajuste DINAMICO

-50.0+50.0(°C) -90+90(°F)
-20+20(BAR) -300+300(PSl)
-2000-2000(KPA)

AOC Cur Pr2

Modo de funcionamiento de la salida
analogica 1

Cur—tEn

AOF nu Pr2

Funcién de la salida analégica 1

nu-1InC1-InC2-InF

InCP no: Pr2

El compresor de inversor se activa siempre
en primer lugar

AOP nP Pr2

Sonda de referencia para la salida analdgica
1

nP(0) - P3(1) - P4(2)

LAO 0 Pro Vglqr de tempgratura a}sgciado al valor -50.0+150.0(°C) ~ -58+302(°F)
minimo de salida analégica (AOM)

UAO 100 Pro Vqlo_r de tempgratura a§QC|ado al valor -50.0+150.0(°C)  -58+302(°F)
maximo de salida analégica 10V o0 20mA

AOM 0 Pr2 | Valor minimo de la salida analégica 1 0+100 (%)

AOt 5 Pr2 Pgrlc_)do de tlempo con salida analdgica 1 al 0+15s
maximo después de superar AOM

MPM 100 Pro Varlgcpn % maxima por minuto, salida nu, 1+ 100%
analdgica 1:

SAO 80 Pro Porcentaje de la sgnal de la salida analégica 0+ 100 (%)
1 en caso de averia la sonda
Porcentaje maximo de la sefial de la salida 0+ 100 (%)

AOH 70 Pr2 | analégica 1 cuando esta habilitado el modo
de funcionamiento silencioso (0 + 100)
Modo de funcionamiento de la salida Cur-tEn

2A0C Cur Pr2

analdgica 2

2A0F nu Pr2 | Funcién de la salida analégica 2 nu-InC1-InC2-InF
2AOP Sonda de referencia para la salida analégica
nP Pr2 |2 nP(0) - P3(1) - P4(2)
2LAO Valor de temperatura asociado al valor
0.0 Pr2 | minimo de salida analégica (2AOM) -50.0+150.0(°C)  -58+302(°F)
2UAO Valor de temperatura asociado al valor
100.0 Pr2 | maximo de salida analégica 10V 0 20mA -50.0+150.0(°C)  -58+302(°F)
2A0M 0 Pr2 | Valor minimo de la salida analdgica 2 0+100 (%)
2AOL 5 Pro Pgrlgdo de tlempo con salida analégica 2 al 0+15s
maximo después de superar AOM
SMPM 100 Pr2 Vanl'lamon pprpentual maxima por minuto, nu, 1+ 100%
salida analdgica 2
2SAO 80 Pro Porcentaje de la sgnal de la salida analdgica 0+ 100 (%)
2 en caso de averia de la sonda
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Codigo Valores Menu @ Descripcion de los parametros Limites

Porcentaje maximo de la sefial de la salida 0+ 100 (%)
2A0H 70 Pr2 | analdgica 2 cuando esta habilitado el modo
de funcionamiento silencioso (0 + 100)
thA Si Prl | Configuracion del relé de alarma: no - si
OAP cL Pr2 | Polaridad del relé de alarma OP-CL
oFF no: Pr2 | funcién de apagado habilitada no - si
bUr Si Pr2 | Zumbador habilitado no - si
Adr 1 Pr2 | Direccion serial 1+ 247
rEL 3,0 Pr2 | Version de firmware Sélo lectura
Ptb Pr2 | Codigo de la tabla de parametros Sélo lectura
Pr2 - Prl | AccesoaPr2 Sélo lectura
&
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